KABLOSUZ APEX LOCATERLIi ENDODONTIK MOTOR TEKNIiK SARTNAMESI

1- Cihaz kok kanal tedavilerinde kullanilmak {izere tiretilmis olup apex 6l¢timii ve kanal
genisletme iglemi yapabilmelidir.

2- Cihaz sarj edilebilir kablosuz sistem olup lityum iyon pil ile ¢aligmalidir .

3- Cihaz kok kanala girdiginde istenildiginde otomatik olarak, istenildiginde tek tusla
calistirilma 6zelligine sahip olmalidir .

4- Cihaz hem apexlocater , hem endomotor olarak kullanilabilir olmali ,hem de her iki
0zelligi bir arada ¢alistirabiliyor 6zelligine sahip olmalidir ve istenildiginde hekim
tarafindan biitiin 6zellikler ayr1 ayr1 kullanilabilir olmalidir .

5- Cihaz rotary sisteminin yani sira reciprocal hareket sistemine de sahip olup ,piyasada
satilan diger reciproc ve ni-ti kanal egeleri ile birlikte kullanilabilmelidir.

6- Cihazda tork , hiz , apex 6l¢lim seviyesi kullanici tarafindan ayarlanabilmeli ve
istenildiginde memory ( hafiza ) ya kayit edilebilmelidir.

7- Cihaz lizerinde 25 kanal egesi kullanim sirasina gore tork ve rotasyon ayarlar ile
birlikte cihaz iizerinde kayitl olup , 10 adet daha farkli kanal egesi kayit edilebilme
memory programi olmalidir

8- Cihazda autoreverse, apicalslowndown , auto start 6zellikleri olup istenildiginde
kullanic tarafindan agilip kapatilabilmelidir.

9- Cihaz iizerinde reciprocal hareketlerin hiz ve tork degerleri degistirilebilir olmali ve
reciprocal hareketin doniis agilar1 kullanici tarafindan 20-340 derece arasinda
ayarlanabilir.

10- Cihazda daha onceden ayarlanmis konuma erisildiginde otomatik durma ve geri
hareket ardindan ileri gidis, 6nceden ayarlanmis mesafeye ulasildiginda otomatik
durma ve geri doniis, dnceden ayarlanmis mesafeye ulasildiginda otomatik durma
seklinde olmalidir

11- Cihazin anguldruva boyun kismi1 6,7 mm olup kafa ¢ap1 8mm olmalidir.

12- Cihazin kafa kism1 360 derece doner olmalidir.

13- Cihazin torku 0.4 ve 5.0 N cm araliginda olmalidir .

14- Cihazin hiz1 100-1200 rpm arasinda olmalidir .

15- Cihaz 6:1 anguldruva ya sahip olmalidir .

16- Cihaz handpiece ebatlar1 28*33.7*199.2 mm olmalidir .

17- Cihaz handpiece agirlig1 155gr +-5 olmalidir .

18- Cihaz 100v-240v 50/60Hz 0.5-0.2 A arasinda ¢alismalidir.

19- Cihaz batarya giicii 3.7 V /2000mAh olmalidir .

20- Cihazda daha 6nceden ayarlanmis torka erisildiginde otomatik durma ve geri ¢ekilme
hareketinin ardindan ileri doniis 6zelligi olmali ve bu 6zellik istenildiginde acilip
kapanabilmelidir.

21- Cihazin kalibrasyon 6zelligi olmalidir.

22- Cihaz sag ve sol elini kullanan hekimler i¢in uygun dizayn edilmistir.

23- Cihazin sesli uyar1 6zelligi olup kullanici tarafindan istenilen degerde
kullanilabilmelidir.

24- Cihaz kullanildiktan sonra kullanici tarafindan istenilen dk da uyku durumuna
ayarlanabilir olmalidir ve akabinde sonra kendiliginden kapanabilmelidir.

25- Cihaz igerisinde 1 adet 6:1 oraninda anguldruva, endodontik motor, 1 adet endodontik
motoru konumlandiran sarj iinitesi, 1 adet prob kablosu, 1 adet usb ¢ikish kablo, 2 adet



agiz ¢engeli, 4 adet manuel kullanim i¢in apexlocater kablosu, 2 adet plastik
anguldurva basligi, 1 adet test aparati, 1 adet anguldruva yaglama aparati,



