KOCAELI SAGLIK VE TEKNOLOJI UNiVERSITESI

LABORATUVAR CIHAZLARI
TEKNIiK SARTNAMESI

Madde — 1. isin Konusu

1.1.  Is bu sartname Kocaeli Saglik ve Teknoloji Universitesi Yenikdy Kampiisiinde yer
alan laboratuvar cihazlar1 alimi i¢in Madde 2 de 6n goriilen sistemlerin

kurulmasina dair malzeme ve iscilik dahil hizmet alimi isidir.

1.2.  Bu teknik sartnamede kisaca Kocaeli Saglik ve Teknoloji Universitesi “UIDARE”
ihaleye istirak etmek isteyen firmalar “ISTEKLI” ve iizerine ihale yapilip

sdzlesme imzalayan istekli “YUKLENICI” olarak tenimlanacaktir.

Madde — 2. istenilen Uriinler

CIHAZLAR ADET
1 | Tomografi cihazi 1 adet
2 | Mamografi cihazi 1 adet
3 | Réntgen cihazi 1 adet
4 | Pelis ventilatoru 2 adet
5 |Fantom 2 adet
6 | Dis Uniti 1 adet
7 | Ameliyat masasi 1 adet
8 | Ameliyat lambasi 1 adet
9 | Anestezi makinesi 1 adet
10 | Jenarator 400 KW+PANO+KABLOLAMA 1 adet
11 | Ups gii¢ kaynagi 80 KW 1 adet
12 | Kompresor 8 BAR 1 adet
13 | KISA DALGA DIA TERMI CiHAZI 1 adet
14 | LAZER TERAPI CiHAZI 1| adet
15 | KOMBINE TERAPI CIHAZI 1| adet
16 | HOTPACK CiHAZI 1| adet




Madde — 3. Teklif Kapsam v istenilen Ozellikler

3.1.

Tomografi Cihaz

SISTEMIN ANA UNITELERINIiN DETAYLI TANIMLANMASI:
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TARAMA UNITESI VE DEDEKTOR SISTEMi

Gantri agiklig1 en az 70 (yetmis) santimetre ¢capinda olacaktir.

Gantri 6ne ve arkaya dogru en az + (arti/eksi) 25° (yirmibes derece ) egim (tilt)
yapacaktir.

Gantri tarama alan1 (Field Of View) farkli degerlerde segilebilmeli ve maksimum
tarama alani ¢ap1 50 cm. den az olmamalidir.

Gantride pozisyonlama i¢in lazer 1siklandirma sistemi ve operatdr ile hastanin
haberlesmesini saglayan interkom sistemi bulunacaktir.

Sistemin dedektdrleri solid state olmalidir. Dedektoriin 6zellikleri ayrintili olarak
acgiklanacaktir.

Sistemde minimum kesit kalinlig1 degeri en fazla 0.75 mm olmalidir. Sistemde farkli
kesit kalinliklar1 alinabilmeli, bu kesit kalinliklar1 teklifte belirtilmelidir. Sistem;
biri en ince kesit kalinliginda olmak iizere en az iki farkli kesit kalinliginda 16’lik
kesitler almalidir.”

Tam rotasyonlu (360°) en kisa tarama siiresi en fazla 0,8 saniye olacaktir. Tarama
stireleri farkli degerlerde segilecek, bu degerler teklifte belirtilecektir.

Sistem en az 80 saniye siiresince kesintisiz spiral tarama yapabilmelidir. Spiral
tetkikler istenilen pozisyonda ve multispiral olarak yapilabilmeli ve sistemde
anatomiye has 6rnek tarama protokolleri bulunmalidir. Sistemin spiral pitch degeri
belirtilmeli ve istenilen degere ayarlanabilmelidir. Sistemin tarama mesafesi en az
140 cm olmalidir.

Multidedektor sistem bir 360 derecelik rotasyonda en az 16 kesit alabilmelidir.
Gantri tilt ayar1, gantri veya operator konsolundan yapilabilecektir.

Acil durumda ve tehlike anlarinda gantri ve masa hareketini durduracak bir emniyet
anahtar1 (emergency off switch) gantri veya hasta masasi iizerinde bulunacaktir.
Gantry hizli taramalara imkan verecek sekilde 360 derece Continous Rotate-Rotate
Slip Ring/Spiral teknolojisine sahip olmalidir.

X-ISIN JENERATORU VE TUPU
Rontgen jeneratdriiniin giicli en az 42 kW olmalidir.

Rontgen tiipii ¢ift fokiislii olacaktir ve fokiis biiyiikliikleri belirtilecektir.

Rontgen tiipii anod 1s1 kapasitesi en az 3,5 MHU olmalidir. Equivalent (es deger)
gibi ifadeler kabul edilmeyecektir.

Tiipiin anodunun 1s1 atim oran1 en az 745 kHU/dakika olmalidir.
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HASTA MASASI
Masanin tiim hareket dzellikleri belirtilecektir. Masanin tetkik mesafesi en az 140
cm olmalidir.

Masanin tasiyabilecegi maksimum hasta agirlii en az 200 kg olmalidir.

Hasta masasimnin her tiirlii hareketi operator konsolundan ve gantri iizerinden
manuel olarak yapilabilmelidir.

Hasta masasinin hareketlerinin elektronik dogrulugu +/- (arti/eksi) 1 milimetreden
fazla olmamalidir. Masa, spiral hareketler igin siirekli ilerleme yapabilmelidir.
Masa hareketlerinin hiz1 segilebilir olmalidir.

Elektrik kesilmesinde veya acil bir durumda hastay:1 gantri icinden ¢ikarabilmek
icin masanin manuel olarak serbest birakilabilmesi miimkiin olmalidir.

Masada hastalarin stabilize edilmesine yardimci olacak hasta minderi, bag destegi,
cene destegi, uzun-kisa viicut bantlar1 gibi aksesuarlar verilmelidir.

BILGISAYAR SISTEMi VE OPERATOR KONSOLU:
Sistemde 6nceden programlanmis hazir programlar mevcut olmali ve protokoller
bir tusa basmak suretiyle rahatca se¢ilebilmelidir.

Sistemin ana bilgisayari yiiksek islem hizina sahip, en az 146 GB sabit diskli ve en
az 3 GB hafizaya sahip olmalidir. Sistem CD-R/DVD’ye arsiv amagl goriintii
transferi yapabilmelidir.

Goruntiiler kumanda konsolundan otomatik olarak filme basilabilmelidir.

Rekonstriiksiyon matriksi 512x512 olarak secilebilmelidir. Sistem saniyede en az
6 (alt1) imaj olusturabilecektir. Gergek rekonstriiksiyon siiresi belirtilmelidir.
Aksiyel, koronal vb planlarin toplanmas1 sonucu elde edilen degerler kabul
edilmeyecektir.

Sistemde asagidaki yazilimlar bulunacaktir. Bu yazilimlarin tim komponent ve

ozellikleri ile gerekiyor ise donanim pargalar1 eksiksiz olarak verilecektir.

Real Time Multiplanar Rekonstriiksiyon (MPR)
Maksimum ve Minimum Intensite Projeksiyon (MIP ve MinIP)

Ug boyutlu gériintiileme (3D) (Volume Rendering, Shaded surface display vb.) Bu

programda hazir bulunan protokoller sayesinde gerceklestirilen 3-boyutlu
goriintiiler farkli organ veya doku ile iligkilendirilip anatominin 3 boyutlu ortamda
detayli gorliinlimiinii saglamalidir.

Ozellikle beyin ¢ekimlerinde anatomi ve kemik dokusunun birbirinden ayrilmasini

saglayacak, onceden programlanmis protokollere sahip kemik yapist ayirim
programi (Bone Removal, Bone Extract vb. gibi).

Goriintii degerlendirme, isleme ve anotasyon islemleri
Post prosesing islemleri ve pencereleme
Filtreleme programi



- Sistemde kontrasth tetkiklerde enjeksiyon sirasinda kontrastin maksimum
yogunlugunun yakalanmasini saglayacak 6zellik (Sure start, care bolus, smart perp,
vb. adiyla tanimlanan protokololer) bulunmalidir.

- Sistemde hastanin alacagi radyasyon dozunu azaltan yazilimlar bulunacaktir.

- Sistemde, goriintii bilylitme (zoom) ve anotasyon (goriintii lizerine yazi yazma)

islemleri yapilabilecektir.

- Sistemde goriintii isleme esnasinda goriintii izerinde alinan iki nokta arasindaki
mesafe ve ac¢1 Olciilebilmelidir.

- Goriintiiler, sistem diskinden veya arsivleme i¢in kullanilan {initeden ¢agrilarak tekrar
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izlenebilmeli ve iizerinde goriintii isleme ve analizler yapilabilmelidir.
Sistemde en az 19” boyutunda, 1 (bir) adet LCD monitor bulunmalidir.

Ana bilgisayar, mouse ile kontrol edilebilir nitelikte tiim tarama islemleri, veri ve
goriintli transferi ile dokiimantasyon islemleri yapilabilecektir. Konsolda bir adet
alfaniimerik klavye ve bir adet mouse bulunacaktir.

IS ISTASYONU (IKiNCi KONSOL) DONANIM VE YAZILIM
OZELLIKLERI
Teslim tarihindeki son yazilim programlarini igeren 1 adet is istasyonu cihazla

birlikte verilecektir.

[s istasyonu bilgisayarlar1 her biri en az 140 GB sabit diskli, en az 4 GB RAM
degerine sahip olacaktir. RAM diizeyi multitasking yapacak diizeyde yeterli
olacaktir. Is istasyonu 19 inglik en az 1,3 megapiksel ¢oziiniirliikte 1 (bir) adet
TFT/LCD monitore sahip olacaktir. Sistemde, resim goriintiileme, tiim
secenekleriyle film basma, arsivleme, PACS’a transfer edebilme, PACS’dan geri
cagirabilme islemleri kesintisiz olarak yapilacaktir.

Sistemde Is istasyonunda en az asagidaki yazilimlar bulunacaktir. Bu yazilimlarm
tiim komponent ve 6zellikleri ile gerekiyor ise donanim pargalar1 cihazla birlikte
eksiksiz olarak verilecektir:

Ug boyutlu goriintiileme fonksiyonu, standart ve opsiyonel tiim yazilim ve
donanimlari, tiim postprocessing ve olglim iglemleri ile birlikte ayrintili olarak
belirtilecek ve belgelenecektir. Program, en az asagidaki uygulamalar1 yapacaktir:
Real Time Multiplanar Rekonstriiksiyon (MPR), Multiplanar (multi projeksiyon)
Voliim Rekonstriiksiyon / Rendering (MPVR), Maksimum Intensite Projeksiyon
(MIP), ii¢ boyutlu goriintiileme (3D) (Volume Rendering, Shaded surface display
vb), li¢ boyutlu ve/veya voliim rekonstriiksiyonu yapilmis olan imajlari, ham data
olarak ¢ekimi yapilan kesitler ile eslestirebilen ve {i¢ boyutlu goriintiilerdeki ilgili
kesit bilgilerini 2-D olarak gosterebilen kesit eslestirme programlari olacaktir.

BT Anjiografi ve kantitatif BT anjiografi, bu programda 2-D ile 3-D veya 3-D
Volume Rendered imajlara ait 6l¢iimler, damar yapisina ait Sl¢limler otomatik
olarak yapilacaktir.
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Sistemde operator konsolunda veya is istastonunda beyin i¢in perfiizyon BT iglemi
yapilacaktir. Perfiizyon BT programinin hangi metodu kullanarak calistigi ve bu
programin kullanimindaki gerekli olan kontrast madde hiz1 belirtilecektir.
Perfiizyon uygulamasi ile lokal serebral kan akimi voliimii parametreleri
Olgiilecektir.

Anatomi ve kemik dokusunun birbirinden ayrilmasini saglayacak, Onceden
programlanmis protokollere sahip kemik yapis1 ayirim programi (Bone Removal,
Bone Extract vb.) verilecektir.

Sistemde otomatik stent, stenoz, ve ileri damar analiz programlar1 (advanced vessel
analysis, vb.) bulunacaktir.

Tiimoér ve nodiillere ait parametrelerin (boy, genislik vb) o6l¢iimlenmesini
saglamalidir. Akcigerde nodiillerin {i¢ boyutlu hacmini hesaplayan analiz programi
olacak (Lung Analysis vb. gibi) ve bu program ile eski ve yeni tetkik kiyaslanacak,
nodiil hacmi ve biiylime yiizdesi otomatik olarak hesaplanacaktir.

Sistemde sanal bronkoskopi, sanal kolonoskopi gibi farkli bolgelere ait endoskopik
islemler yapilabilmelidir.

En az ii¢ degisik yapiy1 ayri ayr filtreleyebilen (6rnegin akciger, yumusak doku,
kemik gibi farkli yapilari) protokol veya program olmalidir.

Cihazda artefakt azaltma yazilimi ve giiriiltii onleme filtresi mevcut olacaktir.
Cihazda, BT imaj analizi, goriintii degerlendirme (mesafe, ac1, alan, voliim 6l¢iimii,
biiylitme v.b.), isleme (pencereleme, filtreleme v.b.) ve anotasyon (goriintii iizerine
yazi yazma) islemleri yapilabilecektir.

Goriintiiler ayrica hareketli film olarak oynatilabilecek ve sunumlarda kullanilmak
tizere AVI ve/veya TIF, JPEG goriintiiler olarak bilgisayar ortamina kullanici
tarafindan aktarilacaktir.

Sistem ile herhangi bir goriintli saklama merkezinden alinan imajlar istenilen bir
lazer kameraya film transferini DICOM 3.0 print standardinda gerceklestirecektir.
Sistemde film 6n izleme yazilimi bulunacak ve film basimindan 6nce imaj lizerinde
manipiilasyonlar, pencereleme iglemleri yapilacaktir.

Sistem, goriintii arsivleme ve iletisim sistemleri HBS-RBS-PACS uyumlu olacak ve
DICOM 3.0  standartin1 destekleyecektir. Sistem DICOM 3.0 formatinda
haberlesme yapabilecek yazilim, donanim ve lisansa sahip olacaktir. Yiiklenici
firma teklifte DICOM 3.0 islevlerini (DICOM print, send-receive, query-retrieve,
worklist, vb) verecektir.

OTOMATIK ENJEKSiYON POMPASI

Her bir cihazla birlikte cihazla uyumlu olarak g¢alisan bir adet tekerlekli, hareket
edebilen, dinamik kontrastli incelemeler i¢in programlanabilir, tek siringali ve en az
200 cc kapasiteli otomatik enjeksiyon pompasi verilecektir.

Otomatik enjeksiyon pompast hem operatdr konsolundan hem de gantri odasindan
kumanda edilebilecektir.

Otomatik enjeksiyon pompasinda gecikme zamani ile ml/sn olarak hiz ve miktar
ayar1 yapilabilmeli, birden fazla program secilebilmelidir.

Pompada 1sitma sistemi bulunacaktir.



CD /DVD ROBOT UNITESI

7.1. CD/ DVD robot fiinitesi ile herhangi bir is istasyonuna ve PACS sistemine
baglanabilmeli ve Dicom 3.0 veriler ve istenirse avi, jpeg, mpeg, tiff formatinda
goriintiiler CD veya DVD’ye bu is istasyonlari veya PACS’dan otomatik olarak
yazdirilabilmelidir.

7.2.  Gigabit ethernet destegi ile hizl1 veri transferine olanak saglamalidir.

7.3.  PACS veya is istasyonunun goriintiileme yazilimini otomatik olarak CD/DVD
icerisine yazdirabilmelidir.

7.4.  Enaz total 100 disk kapasitesine sahip olmalidir.

7.5. CD veya DVD goriintiileri herhangi bir PC’de ek bir programa ihtiya¢ duymadan
otomatik olarak acilabilmelidir.

7.6.  Gorlntliler ayn1 zamanda USB ¢ikist ile flash disk gibi depolama ortamlarina
aktarilabilmelidir.

7.7.  Internal hard disk kapasitesi en az 200 GB ve en az 4GB RAM olmalidr.

7.8.  Toplayict hiz1 hareket basina en fazla 2 saniye olmalidir.

7.9. CD/DVD iizerine etiketleme yapilabilmeli, hasta ismi, protokol numarasi gibi
veriler ile hastane ismi ve gerekirse logosu otomatik olarak CD/DVD iizerine
basilabilmelidir.

8. AKSESUARLAR

8.1) 1 adet ince tip dortlii negatoskop verilmelidir.

8.2)  Sistemle birlikte orjinal manuellerden birer kopya verilecektir.

8.3) Sebekede elektrik kesilmesi halinde tiim sistemi en az 10 dakika besleyecek
kapasitede kesintisiz gii¢c kaynag1 verilecektir.

8.4)  Sistemle birlikte tiim kalibrasyon ve ayarlar1 yapabilecek fantom kiti verilecektir.

8.5)  Sistemin sogutulmasi igin gerekli olan split klimalar (en az 24.000 BTU ii¢ adet)
yiiklenici firma tarafindan saglanarak, kurulup ¢alisir teslim edilecektir.

8.6) BT odasi ve kontrol odasi arasinda yerlestirilmek {izere bir adet 80x100 cm
boyutlarinda kurgun cam verilecektir.

9. Kurulum :

9.1. Sistemin kurulacag: kapali yer Hastane Idaresi tarafindan sdzlesme yapildiktan sonra

en gec 30 takvim giinii i¢inde yiiklenici firmaya teslim edilecektir. Cihazin teslim
siiresi, idari sartnamede belirtilecektir. Montaj sirasinda gerekli tavan, taban
duvarlarindaki kablolama ve kanal iglemleri firma tarafindan yapilarak sistem ¢aligir
halde teslim edilecektir. Kurulum (projelendirme ve kurulum iicretleri yiiklenici
firmaya ait olmak iizere) yiiklenici firma tarafindan yapilacaktir. Is istasyonu
Hastane Idaresi tarafindan gosterilen yere ek bir bedel talep edilmeden yiiklenici
firma tarafindan kurulacaktir.

9.2. Satic1 firma, cihazlari licretsiz olarak monte edecek ve tiim malzeme ve aksesuarlari ile

calisir durumda teslim edecektir. Montaj i¢in gerekli tlim malzeme ve masraflar
firma tarafindan karsilanacaktir. Yiiklenici firma hastane idaresine yazili olarak
cithaz1 kurmaya baslayacag tarihi bildirecek, hastane idaresi cihazin kurulacagi oda
(kumanda ve cihaz odasi) bos olarak bu tarihte teslim edecektir. Yer teslimi



yuklenici firmaya belirlenen tarihte yapilmadiginda cihaz idareye sandik teslimi
yapilacak, bu teslim yiiklenici firmanin montaj sorumlulugunu ortadan
kaldirmayacaktir. Cihazin kurulacagi odanmm (kumanda ve cihaz odasi)
yapilandirilmast TAEK kurallarina gore yiiklenici firma tarafindan yapilacaktir.
Cihazin kurulacagi odanin (kumanda ve cihaz odas1) klimatizasyonu (split klima)
ve elektrik ve su tesisat1 yliklenici firma tarafindan yapilacaktir. Gereken ana enerji
kablosu firmanin gosterecegi yere kadar hastane idaresi tarafindan g¢ekilecektir.
Diger elektrik altyapisi panolar dahil yiiklenici firma tarafindan yapilacaktir. Firma
tarafindan verilecektir ve TAEK standartlarina gore kursunlama firma tarafindan
yapilacaktir.

9.3. Tiirkiye Atom Enerjisi Kurumundan ruhsat alinmasi ile ilgili gerekebilecek her tiirlii

belge (taahhiitname, uzmanlik belgesi, lisans basvuru formu hastane idaresi
tarafindan verilecektir), bedel ve lisanslama kosullar1 yiiklenici firma tarafindan
saglanacaktir.

10. Denetim ve Muayene :

10.1. Cihazlarin kabul ve muayeneleri belirlenecek komisyon tarafindan yapilacaktir.

10.2.

Kontrol ve muayenede, sartnamede istenilen ve teklifte belirtilen tiim 6zelliklerin
uygunlugu kontrol edilecektir. Ayrica yedek parga, aksesuar ve sarf malzemelerinin
kontrol ve sayimi yapilacaktir.

Kabul ve muayene sirasinda firmalardan cihazlarin teknik Ozellikleri ve
performansina iligkin testlerin yapilmasi istenildiginde gerekli personel ve diizenegi
firmalar iicretsiz olarak saglayacaktir. Kabul ve muayenede olusabilecek kaza ve
hasarlardan satic1 firma sorumludur.

10.3. Satic1 firma fabrikada yapilan en son testlere ait raporlar1 ( kalite kontrol belgesi )

muayene heyetine teslim edilecektir. Garanti siiresi kesin kabul tarihinden (cihazin
teknik sartname kosullarina uygun, calisir tesliminden itibaren) sonra baslayacaktir.
Cihaz hastaneye ilk kuruldugu zaman firma tarafindan Saglik Bakanliginin
01.03.2010 tarih, 8310 say1l1 ve 2010/11 nolu Genelgesinin 2.6. maddesi ve/veya bu
konuyla ilgili diger mevzuat hiikiimlerine uygun yaptirilacaktir. Firma kalibrasyon
tutanagini bakanliga teslim edecektir. Bu testler garanti siiresi boyunca 6 ayda bir,
firma tarafindan yapilcaktir. Bu testlerin bir kopyast hastane idaresine teslim
edilecektir. Diger kopyast da Saglik Midirligi Tibbi Cihaz ve Biyomedikal
Subesine teslim edilecektir.

11. Garanti :

11.1. Garanti siiresi, hersey dahil en az 3 yi1l olmalidir. Garanti iginde cihazin bozuk oldugu

stireler garanti siiresine eklenecektir. Mevzuata uygun olarak ve idarece uygun
goriilmesi halinde garanti siiresi bitiminden sonraki en az 7 yil i¢in, yillik olarak
thale bedelinin (ihale giinii T.C.Merkez Bankas1 doviz alis bedeli izerinden) % 5’ine



kadar par¢a dahil (tiip haric) bakim onarim ve kalibrasyon sozlesmesi
yapilabilecektir.

Mevzuata uygun olarak ve idarece uygun goriilmesi halinde Garanti bitiminden sonra x-
151n tiipi ihtiyact oldugunda bu bedel hi¢bir zaman ihale bedelinin, (ihale giinii
T.C.Merkez Bankas1 doviz alis bedeli iizerinden); her bir se¢enek i¢in en az 1 yil
garanti ve Equivalent (es deger) gibi ifadeler kabul edilmemesi sarti ile,

Rontgen tiipii anod 1s1 kapasitesi 3,5 MHUekadar (3,5 dahil) % 10’unu,
Rontgen tiipii anod 1s1 kapasitesi 4 MHU’ekadar (4 dahil) % 12’sini,
Rontgen tiipii anod 1s1 kapasitesi 5 MHU’ekadar (5 dahil) % 15’ini,

Rontgen tiipli anod 1s1 kapasitesi 6 MHU ve yukarist i¢in (6 dahil) % 17’sini, gegemez.
Istekli firma garanti sonrasi tercih edecegi secenegi belirtmek zorundadir. Garanti
stiresi i¢cinde ve diginda tiipiin bitmesi veya arizalanma durumunda en az ayn1 6zellik
ve kapasitede kullanilmamig x-1s1n tiipii ile degisim yapilacaktir.

Doviz bazinda fiyatlandirilmis yedek parga listesi, sdzlesme imzalanmadan Once
verilecektir. Istekli ve imalatgy/ithalat¢1 firmalar tarafindan ayri1 ayri olmak iizere
garanti siiresinin bitiminden sonraki en az 7 yil i¢in yedek parga, kalibrasyon, servis
ve bakim onarim teminine yonelik taahhiitnameler sézlesme imzalanmadan 6nce
verilecek olup, bu taahhiitname yeterlilik kriteri olarak istenmemektedir.

11.2. Teknik servise ariza bildiriminde bulunuldugunda en gec 48 saat igerisinde miidahale
edilecek, yedek parca gerekmeyen durumlarda miidahaleden en ge¢ 72 saat sonra
cthaz ¢alisir durumda teslim edilecektir. Yedek parca gerektiginde miidahaleden
sonra en ge¢ 15 is giinii igerisinde cihaz calisir teslim edilecektir. Ithal izni
gerektiren yedek parca degisimi durumunda belgelenmesi kaydiyla gegen siire bu
sireye eklenecektir. Bu siire 20 is giiniinii ge¢meyecektir, gectigi takdirde
Kurum’un yasalardan dogan haklar1 sakli kalacaktir. Arizali gecen siire garantiden
sayilmayacaktir.

11.3. Garanti siiresi igerisinde degistirilen her tiirlii yedek parga (tlip dahil), en az aym
kapasiteye ve 6zellige sahip olmak zorundadir.

12. Diger Hususlar :

12.1. Firma tarafindan kurulacak cihaz ile ilgili bu sartnamede belirtilen ve belirtilmeyen
teknik ozelliklerle ilgili bilgilerin yer aldig1 dokiimanlar (operation manual, servis
manual vs.(Tiirk¢e kullanim klavuzu da dahil olmak {izere)) cihazin ¢aligir teslimi
sirasinda verilecektir.

12.2. Cihazin kontrol ve muayenesi belirlenen muayene komisyonu tarafindan yapilacaktir.
Muayene i¢in gerekli olan cihaz, personel ve diger giderler firmaya ait olacaktir.
Muayene esnasinda veya cihazin tasinmasi esnasinda olugabilecek her tiirlii kaza ve
hasardan yiiklenici firma sorumludur.



12.3. Yiiklenici firma kuracagi cihazin hangi marka, model ve tip oldugunu belirterek
sartname maddelerine sirasina gore tek tek ve Tiirkge olarak cevap verilen
sartnameye uygunluk belgelerini teklifle birlikte mutlaka verecektir. Bu uygunluk
belgesi, firmanin antetli kagidina yazilmis olacak, firma yetkilisinin imzasi1 ve firma
kasesi belgenin her sayfasinda bulunacaktir. Sartname uygunluk belgesinde verilen
cevaplar firmanin vermis oldugu orijinal dokiiman, prospektiis veya kataloglarin
hangi sayfa ve satirinda oldugu sartnameye uygunluk belgesinde yazilacak, orjinal
dokiiman iizerinde agiklanarak sartname maddesi yazilip isaretle belirtilecektir. Bu
maddede belirtilen kosullara uymayan teklifler degerlendirilmeyecek ve ihale dis1
birakilacaktir. Cihaz ile birlikte verilen mevcut yazilimlar son siirim olmali ve
garanti siiresi boyunca da, cihaz ile birlikte verilen yazilimlarin son siiriimleri
ticretsiz olarak yiiklenecektir.

3.2. MAMOGRAFI CiHAZI

DIJITAL MAMOGRAFI CIHAZININ VAZGECILMEZ OZELLIKLERI
1. Cihaz asagidaki kisimlardan olusmalidir;
e Dijital mamografi cihazi
e Yiiksek frekans jeneratorii
e Kontrol konsolii
o X-1511 koruma kalkani
¢ Yiiz korumasi
e Aksiler kompresyon pedali
e Spot kompresyon pedali
e Magnifikasyon plakasi
e Delikli kompresyon plakasi
e Teleskopik kolon
e Dijital dedektor sistemi
¢DICOM baglantisi
¢ Bilgi toplama is istasyonu
e imaj degerlendirme is istasyonlar1 (workstation)
e Dijital Stereotaktik Biyopsi Unitesi
eKalite kontrol seti
e Kullanim kitapgiklar1 ve teknik dokiimanlar

2. Mamografi cihazi tiim alan dijital meme incelemesini 2D (normal dijital



mamografi) olarak yapabilmelidir. Mamografi goriintiisii tamamen filmsiz
ortamda ve dijital olarak elde edilmeli, goriintiiler dijital ortamda saklanabilmeli
ve istendiginde boliimdeki mevcut printerlardan kuru filme alinabilmelidir.
Sistem diagnostik mamografi, tarama mamografisi, preoperatif igne
lokalizasyonu ve yazilim yiiklendigi takdirde tomosentez klinik uygulamalarini
eksiksiz olarak yerine getirilebilmelidir.

Sistemin (arsivleme {nitesi, is istasyonlari, vb) PACS, RIS ve HIS’e
baglanilabilmesi i¢cin DICOM-3.0 iletisim protokoliiniin tiim komponentleri
(send/receive, query/ retrieve, basic print, worklist (HIS/RIS) standardina
uymalidir) sisteme dahil edilmelidir. PACS sisteminden hasta verilerini alabilmek
ve PACS’a goriintii gonderme igin hasta bilgisinin manual girigini ortadan
kaldiracak ‘worklist” fonksiyonu olmalidir.

Entegre dijital dedektor icermeyen, goriintiiniin 6zel kasetlerle dijital goriintiiye

cevrildigi sistemler kabul edilmeyecektir.

Sistem istenildiginde sadece yazilim eklemek suretiyle asagida belirtilen
teknolojik oOzelliklerden en az birine sahip 3D (Tomosentez) sistemine
yukseltilebilmelidir (upgrade). Cihaz degisimi seklinde tomosenteze upgrade
edilen sistemler kabul edilmeyecektir. Cihaz ilizerinde en az 6 (alt1) aylik
tomosentez demo lisansi bulunacaktir. Cihaz kurulumunda demo lisansi cihaz
tizerinde yiikli olacak ve 6 ay siire ile demontrasyon amacli tomosentez
incelemesi yapilabilmelidir, 6 ay sonunda tomosentez yazilimi cihazdan
kaldirilacak ve cihaz tomosentez 6zelligi olmadan ¢aligmaya devam edecektir.
lleride istenildiginde iicreti karsiliginda tomo sentez gériintiileme yazilimi tekrar
sisteme siiresiz lisansli olarak eklenebilmelidir. Tomosentez lisans fiyati ve

fiyatin degismeyecegine ait firma taahiitnamesi ihale dosyasinda verilecektir.

Tomosentez goriintiileme en az asagidaki 6zelliklere sahip olmalidir.

A)

B)

C)

Sistemin exposure ile ham data olarak en az 15 projeksiyon alabilmesi,

Tomosentez taramasi sirasinda elde edilen kesitlerden rekonstriiksiyon sonrasi
elde edilen imajlar ile memenin en fazla 0,5mm’lik kesitler halinde
incelenebilir olmast,

Sistem exposure ile ham data olarak toplam en az 50 derecelik bir
ac1 ile tarama yapabilmesi
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10.

11.
12.

13.

14.

15.

Mamografi Statifi Ve Kompresyon Mekanizmasi

Gantri 1s1inlama kafasi, sikistirma diizenegi, flat panel detektor ve tiip-jenarator
initesinden olusmalidir.

Gantri C-kol yapisina olacak ve yuvarlak gantry i¢eren sistemler kabul
edilmeyecektir.

Detektoriin bulundugu boliim, imaj reseptoriiniin ylikseklik ayart motorize
olmalidir.

Sistem tizerindeki kontroller kolay anlasilir ve ulasilir olmalidir.
Sistemin ekspojur modlar1 otomatik ve istege bagli manuel ayarlanabilir olmalidir.

Sistemde gantriyi ve kompresyonu durdurmak i¢in bir acil durum butonu
bulunmalidir.

Sistemde hasta kompresyon halinde iken hasta giivenligi agisindan gantri
hareketini Kilitleyen bir mekanizma bulunmalidir.

Gantrinin statif lizerindeki asagi-yukari (vertical travel) en az 70 cm arasinda
motorize hareket etmelidir.

SID (Source-Image Distance) mesafesi en az 65 cm olmalidir.

Gantri bir yonde en az 150 derece diger yonde ise en az 180 derece
donebilmelidir. Bu dondiirme hareketi motorize ve izosentrik

olmalidir.

Meme kompresyonu (sikistirma) manuel ve motorize olarak yapilabilmelidir.

Gantri dontis agisi, komprese edilen meme kalinligi ve uygulanan kompresyon
giicti dijitalolarak izlenmelidir.

Gantriye sikistirma plakasi takilabilir, ¢ikartilabilir ve bir diger sikistirma
plakastyla degistirilebilir 6zellikte olmalidir.

Sistemde mevcut kolimatdr sistemi otomatik olmali herhangi bir kompresyon
plagi takildiginda kolimatdr otomatik olarak o plak i¢in gerekli boyutlara
gelebilmelidir.

Sistemde mevcut olmasi gereken kompresyon ve magnifikasyon plakalar
sunlardir:

En az 18x23 veya 18x24 ve 24x29 veya 24x30 cm ebatlarinda tiim alan meme
kompresyon plakalari

Aksiller ve spot kompresyon plakalari



16.

17.

18.
19.

X1.8 biiyiitme i¢in magnifikasyon diizenegi ve bununla kullanilacak
kompresyon plakalari

Iki boyutlu igne lokalizasyonu i¢in kullanilacak delikli lokalizasyon plakalar
Herhangi bir acil durumda manuel veya otomatik olarak kompresyonun
serbestlestirilmesine olanak saglayan acil durdurma butonu bulunmalidir.
Hasta kompresyon halinde iken hasta giivenligi ag¢isindan gantri hareketini
kilitleyen bir mekanizma bulunmalidir.

Cihazla birlikte 2D biyopsi yapabilecek biyopsi sistemi ve ekleri verilmelidir.
Kompresyon ve C-kolun yiikseklik ayari i¢in ¢ift fonksiyonlu, iki farkli yerden

kontrol saglayan en az 2 adet ayak pedali verilmelidir.

Jenaratdr Ve X-Isin Tiipii Teknik Ozellikleri

Jeneratorii yiiksek frekans teknigi ile veya DC Converter teknolojisi ile ¢aligmali
ve glicii en az 5,0 kW olmalidir.

Jenerator 220 [ %10 V, 50 Hz sebeke gerilimiyle ¢caligmalidir.

Jenarator potansiyeli en az 23kV —35kV araliginda 1kV'lik kademelerle degisim
yapilabilmeli ve akim degeri 100 mA kadar ¢ikabilmelidir.

Cihazda AEC (otomatik doz kontrol {initesi) bulunmalidir.

Jenarator mAs degeri en az 5-400 mAs arasinda ayarlanabilmelidir.

X-151n tlipli doner anotlu ve ¢ift fokuslu olmalidir.

Kiiciik fokus en fazla 0.1 mm ve biiyiik fokus en fazla 0.3mm olmalidir.

Anod 1s1 kapasitesi en az 160.000 HU olmalidir.

Rontgen tiipiiniin haube 1s1 kapasitesi en az 500.000 HU olmalidir.

Cihazda anod maddesi ile uyumlu en az iki filtre olmali ve filtreler grafi
degerine ve ¢cekimmoduna gore otomatik olarak segilebilmelidir.

Dijital Flat Panel Dedektor Sistemi
Dedektor yapist Amorf Selenyum (a-Se) veya Amorf Silikon&Sezyum Iyodid

dijital goriintiileme teknolojisine sahip olmalidir.

Detektor en az 23x29 cm boyutlarinda ve tek pargadan imal edilmis olmalidir. En
az 2 fokus alani1 se¢ilebilmelidir.

Detektor piksel boyutu en fazla 100 mikrometre olmalidir.
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Imaj matriks degeri en az 2394x3062 piksel ve en az 14 bit derinlikte olmalidur.
Goriintiileme rezoliisyonu (spatial resolution) en az 5 ¢¢/mm olmalidir.
Firmalar teklif ettikleri sisteme ait ve dijital dedektor teknolojisindeki MTF
(Modular Transfer Function) ve DQE (detective quantum efficiency) degerlerini
belirteceklerdir

Sistemde grid mekanizmasi bulunmali, kullanilan grid orani en az 4:1 ve
yogunlugu da en az 31 ¢izgi/cm olmalidir veya yiiksek transmisyon 6zelliginde

bal petegi seklinde grid olmalidir.

Bilgi Toplama Is Istasyonu (Acquistion Workstation)

Sistemde gantrinin yaninda ek olarak bir bilgi toplama is istasyonu ve kumanda
konsolu bulunmali ve bu konsol sayesinde imaj goriintiilenmesi, pozisyonlama,
anatomi, gross patoloji ve sutlama sonrasi faktorler goriintiilenebilmelidir.
Yiiklenicinin verecegi bilgi toplama is istasyonu en son teknolojiye sahip en yeni
model triinleri i¢erecektir.

Bilgi toplama is istasyonunda en az 1 adet en az 19 in¢ boyutunda, en az 1.3 MP
¢oOziiniirliikte LCD ya da TFT medikal monitor bulunmalidir.

Bilgi toplama 15 istasyonunda CD-R veya DVD siiriicii (yazma/okuma 6zelligi
olan) bulunmalidir.

Yiiklenicinin verecegi bilgi toplama is istasyonu en son teknolojiye sahip en
yeni modellerini igerecektir. Is istasyonlarinin donanim &zellikleri en az
asagidaki gibi olmalidir.

Dual Core islemci (CPU),

1 GB bellek (RAM)

250 GB hard disk

En az 10000 imaj depolama kapasitesine sahip olacaktir.

Bilgi toplama is istasyonunda asagidaki fonksiyonlar gerceklestirilebilecektir.

Cihaz1 agma/kapama islevi,

Tiip gerilimi (kV) ve mAs se¢me islevi,

Tiip gerilimi (kV) ve mAs sayisal olarak gosterme islevi
Sutlama yapma,

Parlaklik kontrolii
Kontrast kontrolii veya pencerelenmesi
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Bilgi toplama is istasyon konsolundan asagidaki veriler izlenebilmelidir.

Hasta ismi, cinsiyeti, yasi

Protokol/kayit numarasi, hekim ismi, tarih, saat
Hastaya uygulanan 1sinin kilovolt degeri
Sikistirma degerleri,

Kullanilan filtre tipi,

Cihazin ariza kodlar1.

Bilgi toplama is istasyonunu 6niinde en az 0,5 mm kursun koruyuculugunda

hastay1 gorebilecek yapida kursunlu cam olmalidir.

Hasta ismini veya istenen numarayi film iizerinde otomatik olarak
goriintlileyebilmelidir.

DICOM 3.0 uyumlu HIS/RIS sistemine baglanabilmeli ve worklist fonksiyonu
olmalidir.

Mamografi Aksesuarlari

Sistem ile birlikte asagidaki aksesuarlar verilecektir.

a. 1 adet en az 18x23 veya 16x24 biiyiikliiglinde kompresyon plakast

b.1 adet en az 24x29 veya 24x30 cm biiylikliigiinde kompresyon plakasi

c. 1 adet 2 boyutlu biyopsi sikistirma plakasi seti

d. 1 adet Spot kompresyon plakasi

e. 1 adet Axilla kompresyon plakasi

f. 1 adet Biiyiitme (magnifikasyon) plakasi

B.6.

Imaj Degerlendirme Is Istasyonlar: (Workstation)

Sistemde Bilgi Toplama Is Istasyonunun haricinde, imajlarmn kiyaslanmasi ve
post-processing islemlerinin yapilmasi amaciyla imaj Degerlendirme Istasyonu
bulunacaktir.

Bu istasyon Multimodalite 6zellikte olacak ve MR,CT veya Ultrasound gibi
diger modalitelerden alinan imajlarin goriintiilenmesine imkan tantyacaktir.

Sistemde 1 adet 5SMP degerinde (2048x2560) LCD veya Flat Panel monitor
bulunacaktir.

Sistemde hasta bilgilerinin girilebilmesi ve imaj isleme islemlerinin
yapilabilmesi amaciyla klavye, mouse bulunacaktir.

Imaj degerlendirme istasyonunda en az 13000 imaj
saklanabilmelidir. 6.Sistemde arsivleme DVD-RW

vasitastyla yapilabilmelidir.
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Imaj degerlendirme istasyonu degisik protokoller igermelidir ve bu protokoller
kullanic1 tarafindan kolaylikla olusturulabilmelidir.

Imaj degerlendirme istasyonu asagidaki imaj degerlendirme &zelliklerine sahip
olmalidir :

Pencerelendirme

Manuel kontrast ve parlaklik ayar1
Zoom ve roam

Buyutme

Magnifikasyon biiyiiteci

Siyah ve Beyaz dondistiiriicii

Imaj rotasyonu

Anotasyonlar

Olciim , mesafe

Goriintli format1 segimi

Sistemde DICOM 3.0: Storage, Query/Retrieve, Print, Worklist 6zelligi
bulunmalidir

Dijital Stereotaktik Biyopsi Unitesi

Sistem asagida belirtilen 6zelliklerde dijital stereotaktik biyopsi linitesine sahip
olmalidir.

Sistem -15°+15° lik acilarla stereotaktik uygulama yapabilmelidir. Dijital
biyopsi linitesindeki igne tutucu, bilgisayar kontrollii olmali ve x,y
koordinatlarinda motorize hareket etmelidir. Ug boyutlu lokalizasyon bilgisayar
araciligi ile yapilacaktir.

Gortintii verileri dijital olarak elde edilerek, siipheli lezyonun uzaysal
koordinatlar1 bilgisayar sistemine ve oradan da biyopsi isaretleme
mekanizmasina aktarilmalidir.

Biyopsi kompresyon atagmanlari motorize ya da manuel olarak ¢alisabilmelidir.
Sistemden elde goriintiiler DICOM formatina uygun olmali ve

istenildiginde mamografi is istasyonu ve arsivine DICOM 3.0 formatinda
gonderebilmeli ve arsivlenebilmelidir.

Sistem, biyopsi ve ‘large core’ biyopsi amagl kullanilabilen tabancalarin
baglanabilmesine imkan tanimalidir ve bununla ilgili dokiimanlar teklifle

beraber sunulmalidir.
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B.8.

Sistemde yiiksekligi ayarlanabilir hasta masasi veya hidrolik sandalye

bulunmalidir.

Dijital Mamografi Cihaz ile Birlikte Verilecek Diger Pargalar

1 Sistemle birlikte, kullanicinin onayladig: sistem ile uyumlu dijital mamografi kalite

kontrol seti verilecektir ve tiim teknik Ozellikleri agiklanacaktir. Kalite kontrol sistemi

dedektor kalibrasyon fantomu, akrilik kalibrasyon fantomlari, X-151m1 test paternleri,

mamografi akreditasyon fantomundan olusacak ve birlikte kullanici kilavuzu

verilecektir.
B.9. MONTAJ
1 Sistem alict tarafindan belirlenen yere iicretsiz olarak monte edilmeli ve

caligtirtlmalidir. Tim sistem g¢alisir vaziyette teslim edilmelidir.

2 Cihazla birlikte ilgili devre semalari, teknik dokiimanlar ve kullanim kilavuzlari
(Ingilizce ve/veya Tiirkge olarak) saglanmalidir.Cihazin teslim ve montaj stireleri
belirtilmelidir.

3 Satici firma servis altyapisini belgelemelidir.

8. Cihazlar hi¢ kullanilmamis ambalajinda teslim edilecektir. Daha 6nce demo
amagli olarak kesinlikle kullanilmamus olacaktir. Imalat tarihi ve seri numarasi ile
belgelenecektir.

9. Cihazlarin montaj1 esnasinda ¢alisacak firma personelinin karsilasacagi saglik ve
tehlikelerden ve sigortalanmasindan yiiklenici firma sorumludur.

10. Montaj sirasinda olusabilecek kaza ve hasarlardan satici firma sorumludur

11. Garanti siiresi, cihazin mahalline firma elemanlar1 tarafindan montaji ve kullanici
personel egitimini miiteakip Unite amirinin kesin kabulii ile baslar. Buna depo
stoku olarak alinan cihazlar da dahildir

B.10. EGITIM

1 Alinacak sistemle ilgili olarak, en az iki doktor ve iki teknisyene, ilgili birimin talep

edecegi zamanlarda en az 4 giin siireyle firma tarafindan cihaz basinda egitim
verilmelidir. Bu egitim belirlenen personelin sistemin tiim fonksiyonlarini
kullanabilir ve birinci seviyede bakimimi yapabilir profesyonel kullanici

durumuna getirecek diizeyde olmalidir. Bu egitimin, bu konuda uzman kisilerce
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verilmesi saglanmalidir.

11. GARANTI SURESI, BAKIM VE ONARIM

Cihazin tiim pargalari, dedektor sistemi ve tiip; iscilik, fabrikasyon, montaj
hatalarina kars1 ve tiim diger yonlerden her tiirlii donanimsal ve yazilimsal ve
diger tiim arizalara karsi cihazin teslim alinmasindan sonra 2 (iki) vil siire ile
garanti altinda olmalidir. Dedektor sistemi igin de bu garanti siiresi 2_(iki) vil

olmalidir.

Garanti siliresince bakim, onarim ve yedek parcadan higcbir {icret talep
edilmeyecektir. Ariza bildiriminden sonra mesai giin ve saatleri dahilinde 48
(Kirksekiz) saat i¢inde cihaza miidahale edilecek ve yedek parca gerekmesi
durumunda resmi kurumlarca ithalat1 kisith ya da 6zel izne tabi durumlar disinda
(Firma bu durumu belgeleyecektir) en ge¢ 10 (On) is gilinli i¢inde biitlin
fonksiyonlartyla calistirilacaktir. Arizali gecen siire yukarida belirtilen siirelerin
asilmasi halinde garanti siiresinden sayilmayacak ve belirlenen siireyi agan her is
giinii i¢in, ilgili cihazin garanti siiresi 1 giin uzatilacaktir. Uzatilan garanti siiresi

30 giin ile sinirli olacaktir.

Yiiklenici, ¢ekim konsolu ve tiim istasyonlarindaki isletim programi ve sistemle
verilmis olan tim mevcut yazilimlar, cihazin kurulum tarihinden itibaren garanti
stiresince ve garanti siiresi bitiminden sonra pargali bakim anlagmasi yapildig:
stire i¢erisinde herhangi bir iicret talep etmeden gilincellenmeli ve bu konu ile ilgili

taahhiit yazisini muayene komisyonuna vermelidir.

Rontgen Cihazi

Roéntgen Cihazi Ozellikleri
Rontgen Cihazi Teknolojisi:DIJITAL

Dijital Rontgen Cihaz1 Ozellikleri

Dedektor Tipi: CSL

Dedektor Aktif Goriintii Alami: 43x43 Cm

DQE Degeri (%): 70

Dedektor Sayisi: 2

Goriintilleme Matriks Degeri (pixel): 3072x3072
Grid Orani: 10:1

Derinlik Degeri (bit): 14



. Piksel Boyut Degeri: 139

. Ardisik Tki Sutlama Arasindaki Siire (sn):12
. Goriintii Elde Etme Siiresi (sn): 8

. Jenerator Giicii (kW): 65

. Jenerator Calisma Frekansi (kHz):400
. Jenerator Akim Degeri (mAs):630

. Sutlama Siiresi Degerleri (sn):0,001-6,3
. Tiip Anod Is1 Kapasitesi (kHU):300

. Anod Sogutma Kapasitesi (kHU):60000
. Anod Doniis Hizi (rpm):2850

. Haube Is1 Kapasitesi (kHU):1250

. Fokus Sayisi:2

. Fokus Degerleri:0,6mm / 1,2mm

. Tiip Statif Ozellikleri:

TAVAN

Kolimatér Ozelligi:
OTOMATIK

Is Istasyonu Birimleri:
Intel 15

PC Monitor Tipi:

21,5 In¢ LCD

DICOM 3.0 Standarda:
VAR

AEC Modu:

Yok. 3 Alanli Ion Chamber Takildiginda AEC Modu Aktif Hale Gelir.

Diger Ozellikler

Sistemin yliksek frekans degeri 400 Khz olmas: ile kendi alaninda enyiiksek
performansa sahip olmalidir. ERGONOMIK VE PRATIK KULLANIMI ILE KOLAY
KULLANIM DENEYIMI SUNACAK. SKOLYOZ APARATI VE YAZILIMI
BULUNMALIDIR. Sistem de kullanilan Flat Panel Dedektordeki Sezyum lyodid materyal
ozelliginden dolay1 diisiik doz avantaji saglamalidir. Yiiksek frekans degeri 400 Khz olmast
ile maksimum goriintii kalitesi ve maksimum tiip Omrii saglayacak. Masa iistii diiz ve genel
radyografi tetkikleri i¢in uzun boylu olan hastalar1 tekrar pozisyonlandirilmadan ¢ekim
yapilabilmelidir. Bunun i¢in Asansorlii ylizer hareketli rontgen masanin genisligi en az
87,5cm boyu ise 220cm olmalidir. Skolyoz aparati olmali. Skolyoz 6zellige sahip olmalidir.
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Ventilator

Ventilator Cihazi Ozellikleri

Ventilator Ozelligi: VAR

Ventilator Cihazi Tipi:YOGUNBAKIM

Kullanim Sekli: Yetiskin

Ekran Ozellikleri:Uzunluk: 24.5cm, Genislik: 18.4 Cm , Dokunmatik Ekran
Elektrik Kesintisinde Calisma Siiresi (dk):60

Parametrelerin izlenme Sekilleri:DIJITAL

Manuel Ventilasyon Yapabilme Secenegi:HAYIR/YOK

Kayit Ozelligi:HAYIR/YOK

Hava kaynaginda problem durumunda sistemin ¢calisma sekli:

Hava Basinci Diisiik Alarmi Verip Kullanict Tarafindan Onaylandiktan Sonra %100
02’Ye Geger.

PEEP Aralgi:-10 ~ 31 CmH20

Ayarlanabilir Oksijen Arahgi:%21 / %100

Frekans Arahgi:JET MOD : 60 — 150 BPM , FCVV MOD

Tidal Volume:0 Ml ~ 4000 MI (0 MI ~ 1500 MI Alarm Limiti)
I:E Orani:FCV: 1:1,0 - 1:2,5/ Jet: %20-50

Inspirasyon Basinci veya Basing¢ Kontrol:-10 ~ 100 = 0,5 Mbar
Inspirasyon Zamani:1:1

Oksijen Giris Basinci1:3,0 — 6,0 +/- %10 Bar

Batarya Ozelligi:Dahili / 60dk

Cihazin Agirh@ (kg):21

MR Uyum Ozelligi:HAY IR/YOK



HL?7 Sistemine Baglanabilme Ozelligi: Alt Yapis1 Mevcut

Diger Ozellikler

Daha Yiiksek Etkinlik, Daha Az Enerji, Kii¢iik Liimen FCV MOD: Akis Kontrollii
Ventilasyon Modu, JET MOD: Yiiksek Frekansli Ventilasyon Modu Aktif
Ekspirasyon(kontrollii ekspirasyon) teknolojisine sahip ventilasyon cihazi Son
derece hassas intratrakeal basing dl¢timleri ve dinamik kompliyans kilavuzlugunda
kisisellestirilmis ventilasyon Akciger elastikiyetini korur.

3.5, FANTOM

10.

FANTOM-PREKLINIK OGRENCIi CALISMA MASASI TEKNIiK

SARTNAMESI

Masalarin ana govde kisimlari en az 1,20mm DKP sac, kabinler en az 0,90mm
DKP sac, cekmece icleri en az 0,80mm DKP sacdan yapilmis olmahdir.

DKP celik sa¢ kisimlari tizeri demir fosfat kaplamasi yapilmali, daha sonra elektro-
statik toz boya ile boyanmali ve 200 derecede firmmlanmis olmalidir. Boya
ultraviyole 1518a dayanikli ve epoksi toz boya olmalidir.

Uriinler kurum tarafindan belirlenecek renklerde boyanmalidir.

Masanin iist tablas1 en az 12mm anti-bakteriyel, 1siya ve darbeye dayanikli compact
laminat (Yanlarn siyah kraft, lizeri istenilen renkte laminat sikilmis olacaktir.)
olmalidir.

Masalar toprak hatli olmali, 3x1,5 STHO-S5 (-60°C / +250°C) siaf kablo ve 1s1ya
dayanikli klemens ile tesisat ¢ekilmis olmalidir.

Masa gruplariin elektrik girisinde, otomatik kagak akim sigortasi bulunmalidir.

Masa iizerinde 1 adet dental tip en az 16.000 lux 151k giiciinde, yayli, kollu sistem,
en az 180 derece hareketli ayn1 zamanda ikinci bir kolla asagi yukari hareket eden,
soguk giin 15181 reflektor olmal ve reflektor birakildig: yerde sabit kalabilmelidir.

Refrektor sisteminde ampiil sistemi olmali, en az 12 volt ile ¢alismalidir. Kolayca
degistirilebilir olmalidir.

Masada 21inc biiytikligiinde, 1920x1080 piksel ¢oziiniirliiklii, Hdmi Giris soketli,
LED ekranlt monitor ve takmaya uygun yerler olmalidir.

Fantom Kafa sistemi havali amortisor yardimiyla asagi ve yukari1 en az 25cm
hareket edebilmeli, bu hareketin hiz1 istenilen sekilde ayarlanabilmeli, Sirt kism1
yatay eksende manuel kitleme sistem ile 45+10 derecelik ag1 ile kendi
ekseninde hareket edebilmeli ve Fantom Kafa istenildigi zaman yatay eksende en
az 180 derece kirilip 6zel mekanik rulman yaginda kabin igine girebilmelidir.
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24,

25.

26.
27.

Masada Fantom baslig1 bulunmalidir.

Similasyon saklama kabini kapakli ve kilitli olmali, kapali durumdayken preklinik
ve teorik calisma pozisyonuna gegebilmeli ve 6grenci preklinik ¢alismasina mani
olmayacak sekilde masanin yan kisiminda konumlanmalidir. Mekanik caligma
alanlarinda toz tutucu fir¢alar bulunmalidir.

Masa iizerinde 4’1l Tablet olmal1 ve iizerinde selonoid valf sistemi ile 2 adet ¢ikisi
bulunan havali tip mikromotor ve airator baglamaya uygun 2 delikli borden askili
takozlu ¢ikis olmali ve buna gelen hava ayirici regiile ile filtre edilmelidir. Bu sistem
12 volt ile ¢calismal1 ve bir kumanda ile kumanda edilebilmelidir. Bu sistemin tableti
iizerinde hava manometresi olmalidir. Cikislar mikroswich destegi ile ¢aligmal,
hangi baglik ele alinirsa o baglik tek pedal ile ¢calismalidir.

Masa lizerinde 1 adet hava-su siringasi ve saksin emis agizi bulunmalidir.

Masada vakum motoru bulunmalidir. Bu motor 1000 Watt giiciinde, ¢cok sessiz
calismalidir.

Vakum motoru, elektronik salter ile 8 kademeli kumanda edilebilmelidir.

Masa lizerinde 6zel dizayn edilmis Vakum emis haznesi olmali, Tezgah tizerinde
caligsabilmeye uygun olmali ve paslanmaz malzemeden 6zel dizayn edilmelidir.

Vakum motorunun emis filtreleri, 6zel filtre bezinden imal edilmis olmalidir.

Ogrenci icin bir adet sirtlikli, amortisérlii ve tekerlekli tabure verilecektir. Bu tabure
renkleri kurum tarafindan belirlenecektir.

Kurulacak masa tesisatlar1 ile ilgili hortum, kablo, hava ve su gibi tesisatlar
masalarin i¢ginde kalacak sekilde modiiler sistem grup olarak kurulacaktir.

Masada her 6grenci i¢in iki adet priz ¢ikisi bulunmalidir.
Masalar 230 Volt 50Hz AC sebeke cereyani ile calismalidir.

Masa imalat ve montaj hatalarina kars1 ticretsiz 2 (iki) y1l garantili ve 10(on) y1l
ticretli parca garantili olmalidir.

Masa sistemlerinde hava, elektrik ve su tesisatlar1 hazir olan tesisata takili sekilde
teslim edilmeli ve kuruma gerekli demolar1 vermelidir.

Masa ebatlari: 1 6grenci i¢in 65x120x90cm (h) +10cm 6lgiilerinde olmali. Grup
kurmaya uygun olacak sekilde ayarlanmali.

Yapilacak olan masa sistemleri mevcut masalar ile uyumlu olmalidir.
Uretici veya distribiitér firmanin hizmet yeterlilik belgesi olmalidir.
KAFA MAKETI TEKNIiK SARTNAMESI

Hasta simiilatorii, hasta simiilator kafasi, torso, masa baglanti aparatlari, ¢cene ve
dislerden olusmalidir.

Hasta simiilatorii 6ne ve arkaya -85° ve +85° hareket edebilmeli,

Hasta simiilatorii kafas1 20° saga-sola donebilmelidir,
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12.
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Kafa 6ne dogru 25° arkaya dogru 40° hareket etmelidir.

Kafa boliimii gelistirilmis sistem olup egitim ¢aligmalari i¢in tasarlanmig olmalidir.
Kafa boliimii, boyun ekleminin lizerinde yer almali, insan anatomisinin ana hatlarini
ve morfolojik 6zelliklerini taklit eder 6zellikte olmalidir.

Kafa boliimii sulu ¢aligmaya uygun olmalidir.

Kafa boliimii, insan anatomisine benzer sekilde, sag ve solda birer adet olmak iizere
toplam iki adet ¢ene eklemine sahip olmalidir. Cene eklemlerinin hareket bigimi insan
cigneme fonksiyonunu taklit etmeye uygun olmalidir.

Simiilatoriin artikiilator kismi degisik tipte dental modellere uyum saglayabilmesi i¢in
vertical ayarlamalar yapilabilir olmalidir.

Rengi insan tenine uygun yiiz maskeleri olmalidir.

Cene Tlzerindeki disler ¢eneye vidali veya vidasiz sekilde susta yardimi ile
yerlestirilebilmelidir.

Sinavlarda kullanilmak {izere dislerin kilitlenmesini saglayan kilit mekanizmasi
istenildiginde ayrica satin alinabilmelidir.

ELEKTRIKLI MUM SPATULU TEKNIiK SARTNAMESI

Elektrikli mum spatul kutu govdesi tamamen ¢ekme aliiminyum ve inox AISI
304 kalite paslanmaz ¢elik malzemeden imal edilmis olmalidir.

Ust kisimda 1 adet 8 volt ile 90 dereceye kadar 1smabilen 7000 serisi aliiminyum
mum tavasi olmali bu tava govde ile temas etmemeli slikon yanmaz oringlerle
sikistirma yontemi ile govdeye somunla sabitlenmelidir.

Mum tavasi 6zel olarak imal edilmis 8 volt 18 watt ile 1sinabilen paslanmaz ¢elik
lazer kesimli bant sistemli resistans ile 1sinmali ve termokopul (termostat)
koruyucu ile 1s1 sabitlenmeli 2 ser derece +,- farklarla devreye girip ¢itkmalidir.
Icerisinde ortamda kullanilacak elektrik sarfiyatini ve kullanilan elektrik giiciinii e
aza indirgemek maksadi ile 6zel imal edilmis trafosu olmali bu trafo 10-8-0 volt
kademeli ¢alismalidir

Cihaz lizerinde mum tavasini ¢aligtirmak i¢in agma kapama anahtar1 olmalidir.
Cihaz tizerinde bir adet 10 volt ile yaklasik 180 derece 1sinabilen resistanst ozel
olarak porselenden imal edilmis elektrikli dis kismi 1s1ya dayanikli bakalit veya
plastik malzemeden imal elektrikli spatiil olmalidir.

Bu spatuliin paslanmaz ¢elikten hazirlanmis takma aparati olmalidir.

Spatiil uclar1 degistirilebilir olacagindan iizerinde standart spatiil u¢larina gore
gecme apart1 olmali 6grenciler piyasadan kendi temin edecegi ¢esitli
ozelliklerdeki seklere sahip olan uclari rahatlikla takabilmelidir.

Cihaz tizerinde spatiilii devreye almak i¢in agma kapama anahtari olmalidir.
Arka kisminda havalandirma delikleri olmalidir
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Alt kisilmada tezgah ¢izilmememsi amaciyla lastik papuglari olmalidir.
Toplam tiikettigi giic 220 volt 35 watt olmalidir.

Yedek Parcalari saticidan Her zaman temin edilebilir olmalidir.

10 y1l yedek parca garantili olmalidir.

Olgiileri 15 cm x 10 cm x 7 cm (+,-) 5 cm olmalidir

35000 DEVIR OGRENCI MiIKROMOTORU, PiYASEMENSIiZ TEKNIiK

wnh e

BOooo~NOOGA

3.6.

1.1.

1.2.
1.3.

1.4.
1.5.

1.6.
1.7.

SARTNAMESI

Devir sayis1 dakikada 0- 35.000 olmalidir

Elden veya ayaktan kumanda edilebilmelidir.

El ve ayak kumanda se¢imi kontrol kutusunda bulunan diigme vasitasiyla
yapilabilmelidir

Sag ve sol yonde ¢aligabilmelidir.

Y 6n kontrolii kontrol kutusu tizerindeki diigmeler yardimiyla yapilabilmelidir
Voltaj: 220v / 50 hz olmalidir

Giicti 50 watt olmalidir

Torku 2.9n.cm olmalidir

Uzerine frezleri koyabilecegimiz en az 6 yuvasi olmalidir

Calisilmayan zamanlarda piyasemenin konabilecegi kontrol kutusunun yanina
monte edilmis yuvast olmalidir

CE kalite belgeli olmalidir

DIiS UNITLERI

GENEL OZELLIKLER

Asagida say1 ve oOzellikleri tanimlanan irlinler Universitenin belirleyecegi yer
veya yerleremonte edilmis olarak teslim edilecektir. Uriinler, yerlilik oran1 %51°i
gecen dis tiniti olacaktir. Bu husus belgelenecektir.

Dis tinitlerinin garanti siiresi 2 (iki) y1l olacaktir. (Aksesuar ve ilave donanimlar harig)

Unit, sehir cereyam (220/230V-50 Hz) ile ¢alismahdir. Voltaj degisikliklerini +/-
%35 oraninda tolere edebilecek ozellikte olacaktr.

Unit merkezi hava (kompresér) sistemine uyumlu olacaktir.

Unitin, elektrik sistemi tek bir anahtar veya kol ile agilip kapatilabilecek 6zellikte
olacaktir.

Unit iizerinde asir1 akim koruma sigortalar1 olacaktir.

Unitin, yap1 ve tasarimi ergonomik olacak ve hastaya konfor, hekim ve yardimcisina
calisma kolaylig1 saglayacak 6zellikte olacaktir.

DIS UNITi OZELLIKLERI
Dis Uniti asagida belirtilen bdliimlerden olusmaktadir.



3.1
3.2.
3.3.
3.4.
3.5.
3.6.
3.7.

3.1
3.1.1.

3.1.2.

3.1.3.

3.1.4.

3.15.

3.1.6.

3.1.7.

3.1.8.

3.1.9.

Hasta Koltugu (fotoy)
Kresuvar

Tedavi Unitesi (iinit tableti)
Asistan Tableti (iinit tableti)
Reflektor

Ayak Pedah

Hekim taburesi

HASTA KOLTUGU

Koltuk bir kaide iizerine monteli olacak, gerektiginde o kaidenin zeminine vida ile
sabitlenme ve zemindeki bozukluklara karsi gonye ayari yapilabilme ozelligi
olacaktir. Alt taban minimum 10 - 18 mm kalinhginda metalden olacaktir. Unit
monte edilmeden stabil durabilecektir. Koltuk alt taban1 komple dokiim kauguk veya
metal abs kapli olacak ezilmeye ve darbeye dayanikli olacaktir.

Elektro-mekanik mekanizma ile ¢alisan koltuga kumanda eden 1s1k gostergeli ana
salter bulunacaktir.

Koltuk sirthigimin bagli oldugu metal aksam uzun 6miirlii olmasi i¢in firin boyayla
boyanmigolacaktir.

Koltugun ana govdesi galvanizli metal olacak, kaporta aksami ise darbelere karsi
dayanikli abs vakum veya plastik enjeksiyon malzemeden olusacaktir.

Koltuk elektrik motoru ile tahrik edilen, elektro-mekanik sonsuz disli sistemi ile
calisacak olup, elektrik motoruna ilave olarak, koltuk motorlarinin tizerindeki yiikii
azaltmak ve stabiliteyi arttirmak i¢in 2 adet amortisor ile koltugun hareketi
desteklenebilir ozellikte olacaktir. Koltukasagi yukari hareket motorunun giicii
6000 N, sirtlik hareketini saglayan motor en az 6000 N degerinde olacaktir.

Koltugun sirthigr ve ayak kismi senkronize olarak hareket edecektir. Sirtlik kisminda
doktorun hastaya yanagmasini kolaylastiracak girinti olacaktir.

En az 3 farkli hekim i¢in hekim basina 3’er farkli pozisyonu hafizaya alabilmelidir.
Bu hafiza programlar1 uygun pozisyonda iken daha sonra kullanilmak iizere hafizaya
kolaylikla alinabilir 6zellikte olacaktir.

Koltugun yere yakinligi déseme dahil (minimum inme seviyesi) 45 cm’den fazla
olmamalidir, maksimum yiikselme seviyesi en az 75 cm olacaktir.

Koltugun asagi hareketi sirasinda alt kisminda ayak vs sikismasina karst ani olarak
durmasini saglayan otomatik stop (emniyet switchi) bulunacaktir, bu switch bir
cisme carptiginda ani durmayi saglayacak ve ilk carptiginda bir miktar
yiikselecektir.

3.1.10. Tetiyer (Koltuk bashigi) en az 70 derece agi ile hareket edebilecek, istenilen



konumda sabitlenme ve ayarlanabilme 6zelligi bulunacaktir. Tetiyerin yiikselme
kapasitesi en az 150 mm. olacaktir, tetiyer ¢ift aksli gocuklar i¢in de kullanilabilen,
kafalarinin rahat ve ergonomik olarak yerlesebilmesini saglayan sistemde olacaktir.

3.1.11. Koltuk sirt kismi1 90 derece yatirilip, trandelenburg pozisyonuna gelebilmelidir.

3.1.12. Koltuk hastanin rahat edebilecegi ergonomik yapida, dosemesi eksiz-dikissiz ve
tek parcaolmalidir.

3.1.13. Koltugun tiim hareketleri ve reflektor agma kapama hekim tablasindan kontrol
edilebilmelive ayak pedali asagidaki hareketleri yapmaya uygun olmalidir:

3.1.13.1.  Koltuk asagi-yukari, hareketi,

3.1.13.2.  Sirtlik yatay-dikey hareketi,

3.1.14. Sistem baglantilar1 (hava , su, gider) tinit baglant1 kutusu ig¢inde yapilabilmelidir.
3.1.15. Hasta koltugu asagidaki hareketleri yapma 6zelligine sahip olmalidir.

3.1.15.1.  Asagi inme - yukar1 kalkma

3.1.15.2.  Sirthgm geriye yatip — kalkmasi

3.1.15.3.  Toplanma pozisyonu

3.1.15.4.  Son pozisyon hafizasi (tiikiirme pozisyonu sonrasi Onceki yerine gitmesi)

3.1.16. Tiim sistemin kumanda kontrol birimleri soketli sistem olacaktir. Tablet paneli,
asistan panelive ayak pedali birbirinden bagimsiz ¢alisabilir 6zellikte olacak, birisi
arizalandiginda diger boliimlerkumanda etmeye devam edecektir.

3.1.17. Elektronik kontrol sistemi koltuk altinda ayr1 bir muhafaza i¢inde bulunacaktir.

3.1.18. Koltuga gelen (220/230V-50 Hz) sehir sebekesini kontrol eden sigorta
bulunacaktir. Transformator koltugun fiziki biinyesi igerisinde bulunacaktir.

3.1.20. Koltuk sag ve sol tarafinda, hastanin kolunu koyabilecegi kol dayama aparatlari
olacaktir.

3.2. KRESUVAR

3.2.1. Metal kisimlarin haricindeki malzemeler abs plastik olacaktir.

3.2.2. Kresuvar metal iskeleti paslanmaya ve korozyona karsi1 galvaniz kaplamali
olacaktir.

3.2.3. Kresuvar koltuga monteli tipte olacaktir.

3.2.4. Kresuvar ¢anagi en az 90 derece rotasyonel hareket kabiliyetine sahip olacaktir.
3.2.5. Kresuvar ¢anagi yekpare seramik olacaktir.

3.2.6. Kresuvarin tikanmasini 6nleyen kat1 atik tutucu filtre sistemi bulunacaktir.

3.2.7. Asistan kolu kresuvardan bagimsiz saga sola hareket edebilecek yapida olacaktir.

3.2.8. Kresuvarda su 1sitic1 bulunacaktir.



3.2.9.

Asistan tablasi tizerinde koltugun tiim hareketleri ile bardak doldurucu, ¢anak
yikayici ve suisiticiy1 kontrol edebilen tam dokunmatik butonsuz yekpare kontrol
paneli bulunacaktir.

3.2.10. Asistan tablasi lizerinde gerektiginde enstriiman baglantisi i¢in havali ve sulu

emiciden harigen az 2 adet yuva bulunacaktir.

3.2.11. Asistan boliimiindeki enstriimanlarin takildigi hortumlar silikon esasli olup

kirilma vekopmalara karsi dayanikli, alkolle kolayca temizlenebilir ve kresuvara
monteli olacaktir.

3.2.12. Cerrahi ve tiikkiirik emis sistemleri olacaktir. Emici hortumlar {izerinde

temizlenebilir filtrebulunacaktir.

3.2.13. Kresuvar kapagi kolay ac¢ilip kapanabilir yapida olacaktir.

3.2.14. Bardaklik ve kresuvar borular1 paslanmaz malzemeden olacaktir.

3.3
3.3.1L

3.3.2.
3.3.3.

3.3.4.

3.3.5.

3.3.6.

3.3.7.

3.3.8.
3.3.9.

TEDAVI UNITESI/TABLASI (UNIT TABLETI)

Kresuvardan bagimsiz, reflektor ile ayni blok iizerinde, koltuga monteli,
hekimin istedigikonuma gelebilen tedavi tablasi, 2 kollu ve mafsalli olacak,
pnomatik sistemle ¢alisacaktir.

Tablet tagiyict kol ve tinit gévdesine baglant1 kolundan olusacaktir.

Tedavi tablasi fren tertibatli, hareketleri asagi-yukari, saga-sola, ileri geri olmak
iizere ¢ok yonlii olacaktir. Bu hareketleri etkili ve kolay kullanim i¢in, tablay1
istenen seviyede sabitlemeye imkan veren pnomatik fren sistemine sahip olacaktir.

Tedavi tablasi lizerinde daha kolay ve sorunsuz kullanim i¢in tam dokunmatik,
butonsuz yekpare kontrol paneli olacaktir. Hekim tablas1 kontrol paneli {izerinden
su islemler yapilabilecektir:Koltuk hareket ayarlari, koltuk hafiza ayarlari, kresuvar
yikama ve zaman ayar1, bardak doldurma vezaman ayari, Su 1siticisini ¢alistirma,
reflektor manuel agma/kapama, negatoskop agip kapama. Ayrica kullanim kolayligi
acisindan hasta tiikiirtme pozisyonu ve koltuk sifirlama pozisyonu iginayri
dokunmatik butonlar olacaktir.

Koltukta en az 3 farkli hekim igin hekim basma 3’er farkli pozisyon hafizaya
alinabilecektir.

Tedavi tablas1 kontrol paneli, asistan tablas1 kontrol paneli ve ayak pedali birbirinden
bagimsizg¢alisacaktir.

Tedavi tablasi en az 5 modiil kapasiteli olmali, bunlardan 1 tanesi hava-su spreyi, 1
tanesi 1s1kl1 kavitron monteli olarak hazir konumda olacak; diger 3 tanesi, 2 tanesi
ISO-Midwest, 1 tanesi Borden olmak iizere aerator basligi ¢ikisi olacaktir.

Tedavi tablasi lizerinde en az 25x40 cm boyutunda kullanim alani olmalidr.

Tiim modiiller (hava-su siringasi hari¢) pnomatik switch ile kontrol edilmelidir.

3.3.10. Tiim modiillerin (hava-su siringasi harig) hava basinci ayri ayr1 ayarlanabilecektir.



3.3.11. Hortumlar kolayca temizlenebilmesi i¢in diiz ve askili tipte olacaktir.

3.3.12. Tedavi tablasinda hava basing gostergesi olacaktir.

3.3.13. Her modiil i¢in (hava-su siringasi haric) ayr1 ayri su ayar1 yapabilen modiiller

tablanin altindahekimin kolay ulasabilecegi sekilde olacaktir.

3.3.14. Enstriimanlarin takili bulundugu blok sistemi hasta aliminda ve hasta kalkarken

sorun teskiletmemesi agisindan bagimsiz hareketli sistem olacaktir.

3.3.15. Tedavi tableti alt kaportas1 metal, iist kaportas1 enjeksiyon plastik malzemeden

olacaktir.

3.3.16. Reflektor kolu tizerinde monitor kolu olacaktir.

3.3.17. Ekran i¢in monitor ve elektrik besleme kablosu hazir bulunmalidir.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.
3.4.3.

3.4.4.

3.4.5.
3.4.6.

3.5.
3.5.1.

3.5.2.

3.5.3.
3.5.4.

3.5.6.
3.5.7.

3.5.8.
3.5.9.

ASISTAN UNITESI

Asistan kolu tizerinde; hava-su sprey, tiikiiriikk emici, cerrahi aspiratér hortumlari
bulunacaktir.

Asistanin durumuna gore saga sola kolayca hareket edebilecektir.

Kresuar yikama, bardak doldurucu, su isitma ve koltuk hareketleri tabletten
kontroledilecektir.

Unitler iizerinde emiciler icin Kesici valfler hazir bulunacaktir.

Asistan kolu tinit govdesine hareketli eklemle bagli olacaktir.
Asistan tinitesine 151kl dolgu cihaz1 monteli olarak gelecektir.

REFLEKTOR

Doktor tablasi ile ayni blok tizerinde koltuga monteli olan, hekimin istedigi konuma
gelebilen zellikte, 1 yayli kollu, 2 mafsalli olacaktir. Istenilen yiikseklik ve agtya
ayarlanabilecektir. Merkez etrafinda donebilmeli, istenen noktada birakildiginda
herhangi bir miidahale olmadan durabilmelidir.

El degmeden 15181 ag1p kapatmaya imkan veren fotosel sistemi olacak, ayrica tablet
tizerinden acilip kapanabilecektir.

Isik siddeti azdan ¢coga dogru sensor vasitasiyla ayarlanabilir olacaktir.

Reflektor tek noktadan aydinlatmali soguk 151k verecek, gdlge yapmayacak, hekime
rahat calisma ortami saglayacaktir.

Reflektor LED olmalidir. Reflektor 12 veya 24 volt ile ¢alisacaktir.

Parlaklik degeri en az 30000 lux olacak, 1s1 degeri ise 5000-5500 K degerleri
arasinda bir deger olacaktir.

Reflektor 1sinma yapmayacaktir.

Reflektor istendigi zaman kolaylikla kompozit 15181 (sar1 151k) moduna gegecektir.



3.5.10. Reflektor kafas1 kendi ekseni etrafinda donebilir 6zellikte olacaktir. Reflektor
kafas1 mekanizmasi koldan bagimsiz kendi ekseninde asagi yukar1 ve saga sola
hareket edecektir.

3.5.11. Reflektor el tutamaklari kirilma ve c¢atlamalara karst dayanikli malzemeden
olacaktir. Sokiiliip takilabilir 6zellikte olacaktir.

3.6. AYAKPEDALI

3.6.1. Bu tinit sistemi ayn1 zamanda 1 adet ayak kontrollii pedal ile kumanda
edilmelidir. Bu pedalile modiillerin ve koltugun fonksiyonlarina ulasim imkani
olacaktir.

3.6.2 Ayak pedali su pedalina basildiginda sadece su verecektir. Hava pedalina
basildiginda sadecehava verebilecektir.

3.6.3. Ayak pedalinden ayrica koltuk hareketleri, bardak doldurma, kresuvar yikama
kontroledilebilecektir.

3.6.4. Ayak pedalinda Chip blower sistemi olacaktir.

3.7. HEKIM TABURESI

3.7.1. Dosemesi kolay temizlenebilir suni deriden olacaktir.

3.7.2. Mobil olacak ve hareket kabiliyeti yiiksek olacaktir.

3.7.3. Asagi yukar1 hareketi, piston ile yapmali ve tek kolla kullanilabilir yapida olmalidir.
3.7.4. Déseme, oturak ve sirt siingerleri poliiiretan kalip baski sistem olacaktir.

3.7.5. Sirthig: ayarlanabilir olacaktir.

3.7.6. Tabure ayag 5 tekerlekli, aliiminyum veya krom kaplama olacaktir.

3.7.7. Tabure sirtlik kaportasi abs plastikten olacaktir.
3.7.8. Cihaz ile birlikte 1 adet asistan taburesi verilecektir. Asistan taburesi yiikseklik
ayarliolacaktir.

3.7. AMELIYATHANE MASASI

1.  Masa ¢esitli aksesuarlarin kullanilmasi suretiyle genel cerrahi, nefroloji, iiroloji,
kadin dogum, ortopedi ve norosirurji gibi genel operasyonlara imkan saglayacak
yapida olmalidir.

2. Ameliyat masasi kolay taginabilir, kolay hareket ettirilebilir ve istenilen yerde giivenli
bir sekilde sabitlenebilir olmalidir. Doner tekerlekleri sayesinde gerek oldugunda her
yere taginabilir olmalidir.

3. Masanin yere sabitlenmesi masa tabaninda bulunan tekerlerin kilitlenmesi ile
yapilmalidir.

4.  Ameliyat masasi hasta giivenligini saglamak amaci ile statik elektrige kars1 korumali
olmalidir. Olusabilecek elektriksel kagaklara karsi gerekli yalitim ve topraklama
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korumasi olmalidir.

Masanin tiim dis ve i¢ mekanik aksam ve pargalari, alt sase, kolon ve platform sasesi
paslanmaz ve paslanmaz celikten yapilmis olmalidir.

Ameliyat ~ masasinin  pozisyonlandirilmasi elektro-mekanik sistemle
gergeklestirilmelidir. Masansin elektro-mekanik sistemi tamamen kapali yapida
olmalidir.

Tiim elektro-mekanik hareketler kablolu el kumandasi ile yapilabilmelidir.

Masa {ist tablasinin genisligi 60 cm, boyu ise 215 cm olmalidir. Gerektiginde bas
boliimii disa dogru ¢ekilerek tabla boyu uzatilabilmelidir.

Masa tablas1 bas, sirt, oturma, sag ve sol ayak boliimlerinden olusmalidir. Bu
boliimlerin her biri birbirinden bagimsiz hareket edebilmelidir. Masanin bag ve ayak
bolimii hari¢ diger tiim boliimleri uzaktan el ile kumanda {initesi sayesinde
elektrikle hareket ettirilebilmelidir. E1 kumandasi bozulmasi durumunda masanin
sase kapagi iizerinde bulunan ikinci bir yedek kumanda sistemi ile el kumandasinin
tiim hareketleri yapilabilmelidir.

Masa tabla minderinin kalinlig1 5 cm olmalidir.

Masanin tiim kisimlari radyolojik tetkikler yapilmasina uygun olmalidir.

Masa C-kollu rontgen sistemi kullanimina uygun olmalidir.

Masanin elektrik kumandasi bakima ihtiyag olmayan kuru akii yardimiyla
saglanmali, elektrik akii sarj devresini beslemeli, elektrik kesildiginde dahi masa 45
dakika hareket ettirilebilmelidir.

Uzaktan el ile kumanda iinitesinin panosunda masanin hareketini belirten
gostergeler bulunmalidir. Operasyon sahasi diginda, masaya kumanda edebilme
mesafesinde olmalidir. El ile kumanda {nitesinin spiral kablosunun uzunlugu,
acildiginda en az 150 cm olmalidir.

Uzaktan el ile kumanda iinitesi su, kan gibi sivilardan etkilenmeyecek sekilde izole
edilmis olmali, ¢carpma ve diismelere kars1 dayanikli plastik malzemeden yapilmis
olmal1 ve kenarlar1 saglam malzeme ile desteklenmis olmalidir.

Masanin tablasi kendi ekseni etrafinda tekerlekler sayesinde 360° donebilmelidir.
Tredelenburg pozisyonundaki egimi 30°, ters tredelenburg pozisyonundaki egimi 25°
olmalidir. Lateral ve ters lateral pozisyonlarindaki egimi 25° olmalidir.

Masa tablas1 106 cm ye kadar yiikseltilebilmekte ve 76 cm ye kadar algaltilabilir
olmalidir. (minderli)

Masanin bag boliimii yataydan 90° asag1 ve 55° yukar1 dogru hareket edebilmelidir.
Gerek C kollu rontgen sistemini daha verimli kullanabilmek, gerekse degisik
operasyonlara imkan saglamak tlizere bas boliimii yerinden ¢ikartilabilir olmalidir.
Masa {ist tablast bas yoniinde 300 mm ileri-geri kayma hareketi yapabilmelidir.
Masanin ayak bolimii 90° asagi ve 30° yukar1 biikiilebilmelidir. Ayak boliimii 90°
yana acilabilmeli ve ¢ikarilabilmelidir.

Masanin sirt boliimii yataydan 60° yukar1 ve 40°(£15°) asag1 hareket edebilmelidir.
Aksesuarlarin masaya baglantisi, masa tablasinin yan tarafinda bulunan paslanmaz



23.

24.
25.
26.
27.

28.

32.

33.

34.

e

celik kenar raylari vasitasiyla kolay ve ¢abuk yapilabilmelidir. Herhangi bir aksesuari
takmak ya da ¢ikarmak i¢in digerlerini ¢ikarma zorunlulugu olmamalidir. Kenar
raylar1 tim masa uzunlugu boyunca sabit olmalidir.

Masanin hasta tagima kapasitesi 300 kg olmalidir. Bu agirliga kadar titreme, sallama
ve dengesizlik dahi olmadan tiim pozisyonlar verilebilmelidir.

Masa 230 V, 50 Hz tek fazli sehir sebeke elektrigi ile ¢calisabilmelidir.
Masa montaj tarihinden itibaren 2 yil siireyle garantili olmalidir.
10 il siire ile ticretli yedek parca ve bakim garantisi olmalidir.

Masa kullanilacagi yere licretsiz monte edilmeli ve tiim fonksiyonlari ile tamamen
calisir durumda teslim edilmelidir.

Masanin kullanma, bakim, onarim ve teknik servis egitimleri, idarenin
belirleyecegi personele ticretsiz saglanmalidir.
Masa ile birlikte asagidaki aksesuarlar verilemelidir:

Anestezi gergevesi: 1 adet

Omuz destek: 1 gift

Kol destekleri ve tespite kemeri: 1 gift

Viicut destek: 1 ¢ift

Jinekolojik ayak destekleri 1 ¢ift

Ayak destek: 1 ¢ift

Viicut kemeri: 1 adet

Politiretan minder: 1 set

Mengene 5 adet
Masa, uluslar arasi elekto-mekanik cihaz emniyet standartlarina uygun olmalidir.
Uriinlerin Barkod numaras1 olmali ve kesinlikle teslimi sirasinda iiriin iizerinde
barkodlu ve CE standartlarinda saglik bakanliginin belirledigi etiketiyle teslim
edilmelidir.
Ihaleye istirak edecek firmalarin UTS (Uriin Takip Sistemi) kaydi
olmalidir. Tekliflerinde bunu belirtmelidir.
Teklif verecek firmalarin mutlaka TSE 12426 ve Satis sonrasi hizmetleri
yeterlilik belgesi olmalidir.
Teklif verecek firmalarin mutlaka ISO 13485,ISO 9001 belgeleri bulunmalidir.

AMELIYATHANE LAMBASI

Lamba 110/ 220 Volt ve 50/60 Hz. sehir sebekesinde ¢alisacaktir.

Ameliyat lambasi tavana monte olarak teslim edilmelidir.

Sistem tek kollu olacak sekilde dizayn edilmis olmalidir.

Basliklar ve kollar hareket ettirilerek istenen pozisyona getirilebilecek ve bir dis
kuvvet bulunmadig siirece sabit kalacaktir.

Lamba bagliklarinda dogal rengi yansitan golge olusumunu aza indiren, sogurulmus
ve homojen 151k verilmesini saglayan son teknoloji LED sistemi olmalidir.

Lamba bagliginda kullanilan LED’lerin 6mrii en az 50.000 saat olmalidir.
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Her bir baslik i¢in 151k giicii en az 40.000 - 160.000 liix olmalidir.

Lamba baglig1 lizerinde agma-kapama, 151k siddeti ayari, kontrol paneli olmalidir.
Lamba parlaklik ayar1 0-100 % olarak ayarlanabilmelidir.

Baslikta son teknoloji olan en az 48 LED olmalidir. Bdylece istenilen 151k giicii en
az gli¢ sarfiyati ile saglanmis olmalidir. Lamba basligindaki ¢ok sayida ve simetrik
LED'ler (1s1k yayan modiil), cerrahi alanda gdlgesiz ve homojen bir aydinlatma
saglamalidir.

Baslik renk 1s1s1 3500K - 5000K araliginda olmalidir.

Bagliklarin renk dagilim endeksi CRI en az 85 olmalidir.

Bagliklarda pozisyonlandirma yapabilmek amaciyla, biri basligin alt ylizeyinin
ortasinda steril elgegin yerlestirildigi kilitli bir tutma kolu, digeri bagligin ¢cevresinde
muhtelif yerlerde steril olmayan tutma yerleri olmalidir.

Basliklarda bulunan LED’ler arizalandiginda tek tek veya modiil icerisinde ise
modiil olarak degistirilebilmelidir.

Ameliyat lambasi, sagliga uygunluk sartlarina uygun, kolayca temizlenebilen ve
komple kapali tipte olmalidir.

Cihaz iiretim ve iscilik hatalarina kars1 2 yil, garanti sonrasi iicreti karsiliginda
yedek parca i¢in 8 yil siireyle garantili olmalidir.

Teklif veren firmanin TSE Hizmet Yeri Yeterlilik Belgesi olmalidir.

Teklif veren firmanin tibbi cihaz yonetmeligi, viicuda yerlestirilebilir aktif cihaz
yonetmeligi, viicut disinda kullanilan tibbi tani cihazlar1 yonetmeligi kapsaminda
tibbi cihaz satis, reklam ve tanitim yonetmeligi geregince satis merkezi yetki
belgesine sahip olmalidir. Bu yetki belgesi ihale dosyasinda sunulmalidir.

ANESTEZI CIHAZI SARTNAMESI

ANESTEZI CIHAZININ GENEL OZELLIiKLERI:

Anestezi cihazi; ventilatdr, vaporizatdr, gaz modiilii/gaz monitdri, taze gaz dagitim
tinitesi, karbon dioksit absorberi ve cihaza bagli ventilasyon monitorii ve
hemodinamik monitdr birimlerinden meydana gelecektir.

Anestezi cihazi; ventilator, vaporizatdr, taze gaz dagitim iinitesi, karbon dioksit
absorberi ve cihaza bagli ventilasyon monitorii ayni iiretici veya satici firma tirlini
olmalidir. Kendi iiretim tesisleri disinda 3. firmalara bu {initeleri {irettirip ayn
marka adi altinda toplayarak cihaz imal eden ve/veya satan firmalarin teklifleri
dikkate alinmayacaktir.

Anestezi cihazinin birimleri birbirleri ( ventilator, gaz modiilii/gaz monitort, taze
gaz dagitim iinitesi ve cihaz bagl ventilasyon monitorii) ile haberlesebilmelidir, bu
sayede anestezi cihazinin {irettigi parametreler ventilasyon monitoriinde
gorilebilmelidir.

Cihaz otomatik olarak veya kullanici istegiyle self-test yapabilmelidir. Bu test
sirasinda elektronik sistemler, gaz dagitim {initesi, ventilator, solunum
devrelerindeki kacak ,kompliyans ve basinglari test edebilmelidir. Ekranda test
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sliresini veya tiplerini ve basamaklarini sonuglan ile birlikte gostermelidir. Acil
durumda self-test islemi iptal edilebilmelidir.

Anestezi cihazi ile yenidogan, ¢ocuk ve yetiskin hastalara anestezi verilebilmelidir.
Cihaz ile yenidogan ve pediatrik hastalara anestezi uygulanmasinda sadece
hortumlarin degistirilmesi yeterli olmalidir. Yenidogan devreleri baglamak icin
harici taze gaz ¢ikis standart verilmelidir.

Oksijen dl¢timii i¢in kullanilan oksijen sensdrii i¢in en az garanti siiresine ek 5 yil
stireyle degisim gerektirmemeli (paramanyetik veya miyadsiz olmali) veya miyath
ise ytiklenici firma garanti siiresine ek 5 yil siireyle oksijen sensor degisimini
ticretsiz yapacagini taahhiit etmelidir. Bu taahhiitname s6zlesme imzalama
asamasinda verilecektir.(Taahiitname Yeterlilik hilkkmiinde degildir.) Varsa akis
sensorleri 134 derecede 134 derecede otoklav edilebilmeli ve garanti siiresine ek 5
yil stire ile akis sensorii degisimini {icretsiz yapacagini taahhiit etmelidir.
Sensorlerin arizalanmasi halinde 96 saat i¢inde yenisi ile degistirilecektir.

Cihaz minimal flow, low-flow ve yiiksek flow anestezi verebilmelidir. Hastaya
giden oksijen miktarinin seviyesini otomatik olarak kontrol eden giivenlik sistemi
olmalidir.

Cihazda kapal1 veya 2 — 10 Lt/dk arasinda ayarlanabilen mekanik bir yardimc1 O2
enflowmetresi bulunmalidir. Bu sayede vaka baslangicinda veya vaka sonunda
hastaya zenginlestirilmis oksijen verilebilmelidir.

Cihaz iizerinde agma kapama diigmesi olan, ayarlanabilir vakum seviyesi ve
gOsterge saati bulunan aspirasyon sistemi ve kavanozlari set halinde bulunmalidir.
Cihaz 220 volt ve 50 Hz sehir sebeke cereyani ile ¢aligabilmeli ve cihaz ani voltaj
degisikliklerine kars1 korumali olmalidir.

Parametrelerin renk degistirme 6zelligi veya farkli parametrelerin farkli renklerde
monitorize edilme 6zelligi olmalidir.

Cihazin anestezik ajan takibi veya tiiketimini gosterme 6zelligi olmalidir. Bu sayede
gegmise doniik en az 3 hastanin/vakanin anestezik gaz takibi/tiiketimi veya toplam
sarfiyat1 degerleri gosterilebilmelidir.

Garanti siiresi ve garanti siiresinden sonra 5 y1l siireyle cihazin servis manueline
uygun olarak oksijen sensor, akis sensorii, bakim kiti, kalibrator, kalibrasyon gazi,
filtreler vb. malzemeler ve miithendislik ticretsiz olarak verilecektir.

Cihazda en az bir adet RS232 veya COM portu, en az bir adet USB veya ethernet
veya IV Sistem portu bulunacaktir.
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CIHAZ TASIYICISI:

Cihaz kompakt yapida olmalidir. Cihaz {izerinde harici cihazlarda kullanilmak {izere
en az 3 adet elektrik soketi verilmelidir.

Cihaz kilitlenebilir en az bir ¢ekmeceli, ikisi frenlenebilen 4 adet anti statik tekerlek
iizerinde hareket etmelidir.

Bir hava, bir oksijen ve bir azotprotoksit merkezi gaz girisleri olmalidir. Ayrica tiipler
icin de gaz girisleri olmalidir.

Cihaz iizerinde yazi tablasi olmalidir. Yazi tablasi calisma alanini aydinlatma
amaciyla entegre veya harici aydinlatma 15181 6zelligi olmalidir.

Cihazda kullanilan kanister sisteminde filtre kullaniliyorsa haftada 2 kez degisecek
sekilde garanti siiresince ve garantiden sonra yilda 104 tane toplam 728 adet filtreyi
6 aylik periyotla verecektir.

GAZ DAGITIM UNITESI:

Gaz dagitim {nitesi oksijen, azot protoksit ve medikal hava kullanabilmelidir.

Cihaz, ayarlanan gazlar1 merkezi sistemden veya yedek tliplerden kullanabilmelidir.
Anestezi cihazinin ana {initesinde merkezi sistem gazlar ve tiipler igin ayr1 ayr1 girisler
bulunmalidir.

Merkezi gaz girigleri uluslararasi standartlara uygun dis 6lcii sistemine (NIST) sahip
olmalidir.

Gaz girislerinde geri akimi 6nleyecek tek yonlii valfler ve sistemi koruyan filtreler
bulunmalidir.

Merkezi sistem gaz basinglar1 cihaz iizerinden dijital olarak okunabilmelidir.

Taze gaz akis1 0,3-15 Lt/dak arasinda cihazin dijital kontrol panelinden elektronik
olarak ayarlanabilmelidir. Cihazla hastaya verilen oksijen oran1 gaz karisimina bagl
olarak %25-100 arasinda ayarlanabilmelidir.

Anestezi cihazi lizerinde elektronik bilesimli flowmetre {initesi olmalidir. Bu iinitede
bilgisayar denetimli gaz karistirict (elektronik mikser) bulunmali, belirlenen 02
(oksijen) konsantrasyonu ve toplam akis degeri kullanici tarafindan ayarlanabilmeli,
buna bagli olarak kullanilan azot protoksit veya hava cihaz tarafindan
ayarlanabilmelidir. Oksijen konsantrasyonu ve/veya toplam akis degeri hem sayisal
hem de bar grafik olarak ekranda izlenebilmelidir.

Elektrik kesintilerinde veya elektronik mikser probleminde gilivenlik sebebiyle
elektrik sisteminden bagimsiz ¢alisan vaporizatorler acik /var ise vaporizatorlerden
gecen bir glivenlik sistemi veya agma-kapama diigmesi, O2 flowmetresi ve mekanik
APL valfi olan acil ventilasyon sistemi bulunmalidir.

Gaz dagitim sistemi oksijenin kesilmesi durumunda otomatik olarak azot protoksit
gazin1 kesen giivenlik sistemine (hipoksik karisimi 6nleyici sistem) sahip olmalidir.
Cihaz oksijen kesilmesi durumunda gorsel ve isitsel alarm vermelidir.

Sistemin O2 flush valf mekanizmasi bulunmali ve en az 30(£5) It/dak oksijen akimi
saglayabilmelidir.



12.

13.

=

wo T o N

Cihaz iizerinde solunum sisteminde bulunan inspirasyon ve ekspirasyon ¢ikislarindan
bagimsiz olarak calisan ek bir taze gaz ¢ikist AFGO veya ACGO veya harici taze gaz
¢ikist bulunmalidir. Bu sayede tek hatli sistemler ile manuel anestezi uygulamasi
yapilabilmelidir.

Cihaz lizerinde anestezik atik i¢in bir ¢ikis olmalidir.

SOLUNUM SISTEMI:

Solunum sistemi tiim valfleri ve karbon dioksit absorber kanisterini kapsayan
kompakt bir tiniteden olugmalidir.

Solunum sistemi su pargalari icermelidir:

Inspiratuar ve ekspiratuar hasta devresi baglant: girisleri.

Inspiratuar ve ekspiratuar tek yonlii valfleri.

Manuel ventilasyon balonu ¢ikis1

Hasta giivenligi ve enfeksiyon kontrol agisindan solunum sisteminin her bir parcasi
en az yiiksek 1s1 yada diisiik 1s1 buhar otoklavda sterilize edilebilecektir. Teklif edilen
cihazin solunum sisteminde kullanilan ¢ok kullanimlik malzemelerin buhar otoklava
girdiginde kullanilmak tizere birer adet yedegi cihaz ile beraber verilecektir.Solunum
sisteminde kullanilan ve buhar otoklava uygun olmayan malzemeler ise firma
tarafindan garanti siiresince ticretsiz olarak temin edilecektir.

Solunum sisteminde veya cihaz iizerinde manuel ventilasyon i¢in APL valfi
bulunmalidir. APL valfi SP veya 5 — 70 mbar (veya cm H20) arasinda giivenlik
sebebiyle kademeli olarak ayarlanabilmelidir.

Manuel ventilasyon modundan kontrollii ventilasyon moduna tek bir hareket ile
gecilebilmeli ve APL valfi otomatik olarak devre dist kalmalidir.

Akis dlgtimlerinin dogrulugu i¢in solunum sistemi kompakt yapida dizayn edilmis
olacak ve hastaya giden havayi klimatize edecektir. Solunum sistemi 1sitmal1 degilse
veya ultrasonik akis 6l¢iimii miimkiin degilse, akis sensorlerindeki toplanan su veya
algilama hatlarindaki su birikmesi yanlis alarmlara yol agacagi i¢in her cihazda buhar
yogunlastirict sistem (condenser system) ile birlikte garanti siiresince yilda 365 adet
HME filtresi garanti siiresi ve garanti siiresine ek 5 y1l yetecek kadar verilmelidir.
Solunum sistemi 1sitma teknigi {irline ait orijinal dokiimanlardan teyit edilecektir.

OTOMATIK VENTILATOR:

Ventilator yenidogan, cocuk ve eriskin hastalarin ventilasyonuna uygun olmalidir.

Ventilator elektronik kontrollii olmalidir. Ventilatdr kontrolii cihazin dijital renkli
kontrol panelinden elektronik olarak kontrol edilebilmelidir.

Anestezi cihazinin ventilator sistemi gaz dagitimi ileri teknoloji gerektiren elektronik
kontrollii gaz modiillerinin sagladig1 gaz akisi ile saglanabilmeli veya gaz karigiminin
hareketi piston ya da yukar1 ¢ikan veya asagi inen koriik hareketi saglanabilmelidir.
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Gaz dagitim sistemi ve calisma sekli ile ilgili sistemi olusturan tiim parcalar katalog
teyidi verilecektir.

TekKlif edilen cihaz agsagidaki ventilasyon modlarinda ¢alisabilmelidir:

IPPV veya VCV veya IMV veya Voliim Kontrollii ventilasyon.

Basing kontrollii ventilasyon.

Voliim ve Basin. Kontrollii — SIMV (VC) veya SIMV (PC) veya SPCV
Manuel/Spontan ventilasyon.

Apne ventilasyonlu Basing Destek, PS veya PSVPro

PRVC veya PCV-VG veya akis1 otomatik olarak ayarlayan/regiile eden volim
kontrollii ventilasyon modu.

Ventilator yeni gelistirilecek solunum modlarinin yazilim yolu ile yiiklenmesine
uygun olmalidir.

Ventilasyona ait parametreler en az asagidaki gibi olmalidir:

Basing aralig1 Pinsp: 5 — 60 cmH20 (1 cmH20 kademe ile) olmalidir.

Frekans: 4 — 60 Solunum/dk arasinda dijital olarak ayarlanabilmelidir.

IE oram1 veya Tinsp.: 1/4 — 2/1 araliginda veya Tinsp 0.2 — 5 saniye araliginda
ayarlanabilmelidir.

Elektronik PEEP ayar1 4-20 cmH20 (1 cmH20 kademe ile) olmalidir.

Tidal Volume Kontrollii, 20-1400 ml arasinda ayarlanabilmelidir.

Insp. Akis: 120 Lt/dk kadar veya otomatik ayarlanmalidir.

Basing Destek: 5 — 40 cmH20

Cihazlarda en az 0-(-20) cm H20 araliginda ayarlanabilen basing veya en az 0,3-10
1t/dk araliginda ayarlanabilen akis tetikleme sistemi bulunmalidir.

Cihaz acilisinda veya kullanict onayli solunum sistemi de dahil komple test
yapmalidir. Elektronik karistirici testi , hasta devresi testi yapmali ve devre
kompliyans kompanzasyon yapma 6zelligine sahip olmalidir veya cihazda dinamik
komplians diizeltme 6zelligi olmalidir bunun sonucunda Komplians degisikliklerini
kompanse etme 6zelligi bulunmalidir.

Elektrik kesilmesi durumunda cihazin bataryasi (dahili veya harici veya harici gii¢
iinitesi) otomatik olarak devreye girmeli ve tim sistemi (ventilator ve
ventilasyon+gaz monitorii dahil) en az 30 dak besleyebilmelidir.
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ELEKTRONIK/OPTIK MEKANIK VAPORIZATOR:

Istenildiginde opsiyonel olarak cihazla Elektronik veya optik mekanik isoflorane,
sevoflurane, desflurane vaporizatorleri kullanilabilecek 6zellikte olmalidir.

Iki vaporizatdriin ayn1 zamanda acilmasii 6nleyen giivenlik sistemi olmalidir veya
aktif olarak bir vaporizator ¢alistyor olmalidir.

Kullanilan anestezik ajan miktar1 ventilator ekrani iizerinden ayarlanmasini saglayan
elektronik kontrollii vaporizatdr veya anestezi cihazi ile haberlesebilen ve bu sayede
en az 20 dakikalik inspiratuar ve expiratuar ajan konsantrasyonu 6ngoriisii yapabilen
optik vaporizatdr bulunmalidir.

Akis ve sicaklik degisikliklerinden etkilenmemelidir.

Cihaza aktif olarak bir veya birden fazla vaporizator takilabilecek 6zellikte olmalidir.
Vaporizatorleri cihaza takarken ayr1 bir cihaza gereksinim olmamalidir.

Vaporizator en az 220 ml inhalasyon ajan1 alabilecek kapasitede olmalidir.

Vaporizator dolu iken egimden ve pozisyondan etkilenmemelidir.

Anestezi cihazina takilan vaporizator i¢indeki ajan anestezi monitorii tarafindan
otomatik olarak taninmalidir.

Vaporizator anestezik ajani solunum sistemine vermelidir.
Vaporizator en fazla yedi kg agirliginda olmalidir.

Her cihazla beraber bir adet Sevoflurane vaporizator verilecektir.
VENTILASYON MONITORU:

Monitor anestezi tagtyict sistemine dahil olmalidir.

Teklif edilen cihazin ventilasyon ve kontrol ekrani renkli en az 12" (oniki inch)
biiyiikliigiinde olmalidir.

Ventilasyon monitdrii anestezi tasiyicisindan bagimsiz olarak ayri bir tastyici kol
iizerinde veya entegre olmalidir.

Ventilasyon parametrelerine bagli ayni anda en az 3 dalga formu anestezi cihazinin
entegre ekraninda izlenebilmelidir.

Cihazin ekraninda hastaya ait spirometrik veriler ve dongiiler (loop) izlenebilmelidir.
Bunun i¢in gerekli tiim yazilim ve donanim firma tarafindan iicretsiz verilmelidir.

Monitor harici cihazlarla iletisim i¢in elverisli tinitelere sahip olmalidir.

02, N20, CO2 ve anestezik gazlar tek bir 6l¢tim hatt1 araciligi ile dlglilmelidir.
Monitdrden hastanin havayolu basing ,akis ,CO2 grafigi izlenebilmelidir.
Monitoriin dlgiilen parametreler i¢in en az 24 saatlik trend izleme 6zelligi olmalidir.
Ekraninda agagidaki parametreler izlenebilmelidir:

Hastanin tidal volim ve dakika volimi



11.

12.

6.

Solunum frekansi
MAC (yasa gore)
Hava yolu basinglar1 (Ppeak, Pmean ve PEEP) izlenebilmelidir.

CO2, N20 ve anestezik gazlar i¢in inspirasyon ve ekspirasyon konsantrasyonlar1 ayri
ayr1 Ol¢iilebilmelidir.

Sistemde iki ajan bulunuyorsa iki anestezik ajan aym1 anda ekranda
gosterilebilmelidir.

Cihaz ekraninda dakika voliim veya tidal voliim i¢in diisiik veya yiiksek , insp O2
parametreleri i¢in diisiik veya yiiksek alarmlari bulunmali ve limitleri
ayarlanabilmelidir.

Atik gaz sistemi cihazin {lizerinde entegre edilmis orijinal aktif veya pasif egzoz
sistemi olmalidir.

HEMODINAMIK MONITORU:

Monitér, en az 12” (inch) biiyiikliigiinde ekran dahil dahili bataryadan beslenebilen,
en az 800 x 600 piksel ¢oziiniirliikte medikal grade renkli kontrol ekranina sahip
olmalidir.

Monitér, EKG , Solunum, 2 kanal invaziv Kan Basinci, BIS veya Entropy, etCO2
(Hemodinamik monitor ve/veya cihaz ekrani lizerinden Slgiilerek
gosterilebilmelidir), CO veya CCO, Pulse Oksimetre, iki kanal Is1, Noninvasiv Kan
Basinci parametrelerini 6lgebilmeli ve monitorize edebilmelidir.

Monitor; modiiler veya multikonnektdr yapida olmalidir. BIS veya Entropy, EEG,
C.O veya CCO, NMT (veya TOF), Anestezik Ajan dl¢lim ve yazici 6zelligi
eklenebilmelidir. Bu 6l¢timlere ait yazilimlar monitérde veya eklenecek modiillerde
standart olarak bulunmalidir. BIS veya Entropy iizerinden alinan EEG 6l¢limleri
kabul edilmeyecektir. Ileride istenilmesi durumunda standart olarak istenilen
parametreler ve yazict modiilii ile birlikte, opsiyonel olarak istenilen
parametrelerden en az 3 adedi ayn1 anda kullanilabilmelidir.

Monitorde en az 7 dalgaformu izlenebilmelidir. Monitdrde parametrelere ait dalga
formlarmin (traselerinin) yaninda en az 30 dakikalik mini trendleri ekranda ayni
anda goriintiilenebilmelidir.

Monitorde alarm 6zelligi bulunmali; gelen alarmin 6nem durumuna goére en az 3
degisik renkte ve seste uyar1 vermelidir. Monitor yenidogan,pediyatrik,yetiskin
hasta gurubunda kullanilabilmelidir.

Monitorde izlenen tiim parametreler i¢in en az 24 saatlik grafik ve niimerik trend
alabilme 6zelligi olmalidir.

Monitorde en az 30 dk ekran dahil monitdrii besleyebilen dahili batarya bulunmalidir
Baglanti kablo ve problarinin girisleri, renk kodlu veya farkli pin yapili veya parametre

girisleri i¢in karigiklik yaratmayacak sekilde olmalidir. Monitorde, gelismis aritmi
analizi ve 12 kanal EKG ol¢iimii, ST analizi standart olarak bulunmalidir.



H. CIHAZLA BIiRLIKTE VERILECEK AKSESUARLAR:

Eriskin hasta devresi ¢ok kullanimlik

02, N20 ve hava gaz baglant1 hortumlar1 ve jaklar ve atik gaz
hortumu

3 lead EKG baglant1 kablosu (pod ya da kablo kullaniliyorsa
bu kablo ya da podlar da dahil set olarak komple )

Non-invaziv kan basin¢ hortum ve manson seti(yenidogan/infant,
cocuk, yetiskin)

Cilt sicaklik probu ¢ok kullanimlik
SpO2 yetiskin parmak probu ¢ok kullanimlik

EtCO2 ve gaz 6l¢lim seti

. Infrared yontemle 6l¢iim yapan cihazlar i¢in :
. Ornekleme hatt1 kullanan cihazlar i¢in 6rnekleme hatt1 set
olarak :

. Aylik veya 3 aylik degisime sahip su tutucu

Kanister sisteminin cihaz ¢alisitig1 esnada degisimine izin veren
sistem

Monitor tagima ve hasta devresi tasima kolu
BIS veya Entropy Elektrodu

CCO veya CO o6l¢iim katateri (veya prop/elektirod)

EGITIM, MONTAJ

bir set

bir set

Iki ser set

bir ‘er adet

bir adet

bir set

bir set

150
adet

60 adet

bir adet

bir’er adet
25 adet

10 set

Ihaleyi kazanan firma cihazlarin kullanimima, bakimina ve olas arizalarin
giderilebilmesi ile kalibrasyonuna iligskin kendi egitilmis personeli tarafindan



idarenin belirleyecegi tiim kullanicilara en fazla 2 giin iicretsiz egitim verilecektir.
Ayrica garanti siireci boyunca idarenin talep etmesi durumunda en fazla 2 giin
stireyle 1 defaya mahsus egitim verilecektir.Egitime ait tiim giderler satic1 firma
tarafindan ticretsiz olarak karsilanacaktir.

Satic1 firma cihazlar idari sartnamede belirtilen sekli ile kurumca gosterilen yere {icretsiz
olarak monte edecek ve tiim malzeme ve aksesuarlari ile ¢alisir durumda teslim
edecektir. Montaj i¢in gerekli tim malzeme ve masraflar firma tarafindan
karsilanacaktir

DIGER HUSUSLAR

Sistemin tamami en az 5 y1l garantili olacak ve bu garanti yiiklenici firma ve yetkili
iiretici ve ithalatci firma tarafindan verilecektir. Garanti siiresince, sistemin
kataloglarinda belirtilen siirelerde ve ariza durumlarinda her tiirlii servis, bakim,
onarim, kalibrasyon, yedek parca, is¢ilik, giincelleme ve ulasim i¢in higbir iicret
talep edilmeyecektir. Kullanilacak olan yedek parcalar garanti kapsaminda olacaktir.
Garanti i¢inde cihazin bozuk oldugu siireler garanti siiresine eklenecektir.

Mevzuata uygun olarak ve idarece uygun goriilmesi halinde garanti siiresi
bitiminden sonraki en az 5 yil i¢in, yillik olarak ihale bedelinin (ihale giinii
T.C.Merkez Bankas1 doviz alig bedeli iizerinden) en fazla % 5’ine kadar sistemin
kataloglarinda belirtilen siirelerde ve ariza durumlarinda her tiirlii servis, bakim,
onarim, giincelleme, ulagim, is¢ilik, kalibrasyon ve par¢a dahil sozlesme
yapilabilecektir. Kullanilacak olan yedek parcalar sézlesme kapsaminda olacaktir.

Sistem en az % 95 uptime (cihaz aktif faaliyet siiresi) olacak sekilde calisacaktir. Bu
slireye ulasilamamasi halinde, ulasilamayan her siire i¢in garanti ve bakim zamanina
iki kat siire eklenecektir.

Istekliler teklif etmis olduklari cihazlara ait tiim yedek parga fiyat listesini istedikleri
para birimi lizerinden hazirlayarak teklif dosyalarinda idareye sunmak zorundadir.
Bu listede cihazlarin garanti siiresince ve garanti sonrasi 5 yilik siirede hastaneler
tarafindan talep edilmesi durumunda belirtilen yedek parga fiyatlarinin
gecilmeyecegi agiklanacak/ beyan edilecektir. Tek tek veya paket halinde yedek
parca fiyat toplami cihazin birim fiyatinin % 200 unu gegemez. Istekliler yedek
parca fiyat listesini teklif ettikleri para birimi cinsinden baska bir para biriminden
vermeleri halinde bu fiyat listesi ihale tarihindeki Merkez Bankasi doviz alis kuru
iizerinden Tiirk Lirasina gevrilerek %200 luk oran kontrolii yapilacaktir. % 200 luk
tutarin altinda kalmak kaydiyla yedek parga listesinde belirtilmeyen ve daha sonra
cihazin ¢alismasi i¢in ihtiya¢ duyulan tiim yedek pargalar firmalar tarafindan
licretsiz/ bedelsiz olarak karsilanmak zorundadir. Uzerinde ihale kalan istekli bu
yedek parca fiyat listesinin bir suretini cihazlarin teslim edildigi tiim hastanelere
sunmak ve garanti siiresi sonrasi 5 yillik siire i¢erisinde hastanelerin yedek parga
talep etmesi durumunda bu listede belirtilen parasal tutarlar iist sinir olmak kaydiyla
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hastanelerin talepleri karsilanacaktir. Yiiklenici firma tarafindan Istisna veya
kapsam dis1 ad1 altinda {icret talep ilave ticret talep edilerek satis teklif edilemez.

Cihazla birlikte alinan yazilimlar siirekli kontrol edilerek gilincel halleri (upgrade)

yiiklenecektir. Cihaz ile birlikte verilen mevcut yazilimlar son siirim olmali, garanti
stiresi ve idarelerce garanti sonrast sozlesme yapilmasi durumunda bu siire boyunca
da, cihaz ile birlikte verilen yazilimlarin son siiriimleri iicretsiz olarak yiiklenecektir.

Cihaza yapilacak her tiirlii miidahaleden sonra(periyodik bakimlar da dahil olmak
iizere) firma teknik ekibi tarafindan en az ii¢ niisha halinde teknik rapor
diizenlenerek laboratuvar sorumlusuna bir niishasi teslim edilecektir. Garanti siiresi
boyunca cihazin arizalarini, yapilan miidahaleleri, periyodik bakim ve onarimlarini,
cihazin mevcut durumunu igeren yillik rapor, cihazin kurulumunu takip eden her y1l
yiiklenici firma tarafindan Hastane idaresine onaylattiktan sonra Tiirkiye Kamu
Hastaneleri Kurumuna iist yazi ile teslim edilecektir.

Yukarida sayilan garanti hiikiimleri, yedek parca temini ve servis, bakim ve onarim
hizmeti ile ilgili, s6zlesme imzalama agsamasinda, yiiklenici firma ile iiretici veya
ithalatci firmanin taahhiitname vermesi zorunludur. Bu taahhiitnamede kullanilacak
olan yedek parcgalarin da garanti kapsaminda olacagi ayrica belirtilecektir. (istenilen
taahhiitname yeterlilik kriteri hiikkmiinde degildir.)

400 kwa JENERATOR
DIZEL JENERATOR GRUBU

2.1- Genel Ozellikler

2.1.1. Otomatik devreye girme tertibatli dizel jeneratdr grubu asagidaki maddelerde
belirtilen teknik 6zellikleri saglayacak sekilde tasarlanacaktir.

Stand by gii¢ Prime gii¢

: min.330 KVA

: min.300 KVA

Cikas gerilimi : ~230/ ~400 V.AC

2.1.2. Jenerator, sehir sebekesi kesildiginde en ge¢ 20 (yirmi) sn. igersinde tam yiik

altinda otomatik olarak devreye girebilecektir. Jeneratoriin test , manuel ve
otomatik modda ¢aligma 6zelligi olacaktir.

2.1.3 Jenerator miisterek bir sase iizerine monte edilmis vibrasyon etkilerini yok edecek

2.1.4.

2.1.5.

sekilde donatilmisg, dizel motor, alternator, yakit deposu, starter akiisii, sogutma
radyatdrii ve fanindan meydana gelmis taginabilir bir set olacaktir. Grup sasesinde
kaldirma sapanlarini baglamak i¢in diizenleme yapilmis olacaktir. Sogutma
radyatorii motora monteli olacaktir.

Dizel motor ve alternator elastik bir kavrama araciligi ile dogrudan akuple
edilerek, titresim Onleyici izolatorler yardimi ile grup sasesine monte edilecektir.
Yakit deposu korozyona dayanikli uygun kalinlikta imal edilecektir. Yakit tanki
tizerinde dolum kapagi, seviye gostergesi, havalik ve bosaltma tapasi olacaktir.
Yakit transferi igin sevk pompast bulunacaktir. Yakit tanki, motoru tam yiikte en
az 4 (dort) saat siire ile ¢alistirabilecek kapasitede ve sase icerisinde olacaktir.



Yakait tanki ile motor yakit sistemi birbirine esnek yakit hortumlari ile baglanmis
olacaktir.

2.1.6. Grup sasesi, ihtiyag durumunda modiiler kabin montajina uygun, mevcut sase
degistirilmeden ses izolasyon kabini civata ve somun gibi baglanti elemanlari ile
monte edilecek sekilde olacaktir.

2.1.7. Ilstekliler tekliflerinde jeneratdr grubuna ait teknik dokiimanlari (orijinal motor,
alternator, kontrol panosu vs.) belirteceklerdir.

2.1.8- Jeneratdr sistemi koruma devrelerine sahip olacaktir. (Ikaz, sarj arizasi , diisiik akii
voltaj1 ,stop arizasi ,diisiik yakat, asir1 yiik, sicaklik uyarilari, elektriksek kagaklar
, seviye diislik arizalar1 vb.)

2.2. Jenerator ozellikleri

2.2.1- Devir / Stand by Gii¢ : 1500 d/d - min
285 kW 2.2.2- Silindir sayis1 6

2.2.3- Governdr tip
Elektronik 2.2.3- Sogutma

sistemi : Su

2.2.4- Elektrik : 24V DC — Dahili akii ve sarj
linitesi 2.2.5- Yakit tiiketimi (Tam ytikte) : max.65
It/saat

2.3- Jenerator Kontrol Panosu

Jeneratoriin tiim kontrol ve korumasi elektronik mikro islemcili kontrol modiilii vasitasi
ile yapilacaktir. Kontrol modiilii 6n paneli iizerinden program set degerleri
degistirilecek sekilde olacaktir. Jeneratér kontrol modiilii iizerinde asagidaki
fonksiyonlar segilebilir 6zellikte olacaktir.

e  Kapali/Reset - Otomatik — Manuel-Test

e Kapali/Reset konumunda modiil gorev yapmayacak, sebeke beslemesi mevcut ise

sebekeyi devreye verecek ve ariza / alarmlar1 oldugunda resetleyecektir.

e Manuel konumda : Modiiliin 6n yiiziinde bulunan manuel butonu vasitasiyla

jenerator calistirilacaktir.

e Otomatik konumda : Modiiliin 6n panelinde bulunan otomatik butonu ile otomatik
calisma olacaktir. Sebeke geriliminin ayarlanabilen limitlerin disina g¢ikmasi
halinde en fazla 20 (yirmi) sn. i¢inde jenerator devreye girecektir.

Uzaktan iletisim ve kontrol

Alarm ¢ikis réleleri

Sarj ampermetresi

Toprak kacagi

LCD gostergeli ekran

Ilgili ariza alarm gosterge ledleri

Motor devri , sicaklig

Otomatik sebeke ariza izleme ve jenerator kontrol modiild,

Jenerator ¢ikis gerilimlerini ,¢ekilen akim ,sebeke voltaji ve frekans
gostergeleri olacaktir.

Jeneratorden ¢ekilen faz akimlarini gsteren uygun ampermetre,

e Toplam ¢aligma saati,



e  Sesli alarm tertibati,

e  Acil durdurma butonu,

e Dizel motor yag basing gostergesi,

e Dizel motor sogutma suyu sicaklik gostergesi,
e Toprak kagagi gostergeleri olacaktir.

2- OTOMATIK GUC TRANSFER PANOSU

3.1- Dizel jenerator seti gii¢ transfer panosu : min.2 mm DKP sa¢tan imal edilmis,
elektro-statik toz ve firin boyali, tam kapali, transfer kontaktorleri, kumanda
devreleri ve baralar veya gii¢ kablolarindan olusacaktir. i¢ karkas ve &n kapaklar
ve govde konstriiksiyonunda gerekli mekanik mukavemet saglanacak, tiim devre
elemanlarina kolay ulagilabilecek, nakliyeler sirasinda herhangi bir deformasyon
olmayacaktir.

3.2- Transfer panosunun sebeke sistemine baglantisini yapmak i¢in gerekli kablo, kanal,
ayirici, sigorta v.b. malzemeler firma tarafindan temin edilerek yerine montaji
yapilacak ve otomatik jenerator sistemi galisir vaziyette teslim edilecektir. Ayrica
gii¢ transfer panosunun, sebeke ve jenerator devreleri girigslerinde otomatik
devreye girip ¢ikabilen kontaktorler bulunacaktir. Tiim kesici ve kontaktorler
jenerator maksimum giiclinlin en az 1.5 katina dayanabilecek kapasitede
olacaktir.

3.3- Sebeke ve jenerator kontaktorleri arasinda elektriksel kilitlenme devresi olacaktir.

3.4- Tim gii¢ devresi seffaf pleksiglas malzeme ile kapatilacak ve dikkatsiz
dokunmalara kars1 muhafaza altina alinmis olacaktir.

3.5- Normal ¢alisma durumunda gerilim altinda olmamasi gereken tiim metal aksam
topraklanacaktir.

3.6- Tim kumanda devreleri uygun degerde sigortalar ile korunacaktir.

3- ALTERNATOR

4.1- Alternatér; VDE 0530, BS 4999, BS 5000, IEC 34 veya benzeri uluslar arasi
standartlara uygun olarak imal edilmis,3 fazli, tek yatakli, 4 kutuplu, kendinden
ikazl1 ve kendinden regiilasyonlu, fir¢asiz , elektronik ikaz sistemli ve elektronik
tip otomatik voltaj regiilatorlii olacaktir.

4.2- Voltaj regiilasyonu : (+/-)
% 05 43- Akim
min.400 A olacaktir.

4.4- Yalitim smifi : H
4.5- Koruma sinifi :
min. IP23 4.6-
Cikis frekanst :
50 Hz.
4.7- Giig faktorii :0.80

4-  JENERATOR SESIZOLASYON KABINI

5.1- Jeneratdr grubunun kolayca tasinabilmesi i¢in, grubu ve kabini kaldirabilecek
kapasitede kabin {izerinde yeterli sayida tasima sap1 (tutamak) dengeli bir sekilde
yerlestirilmis olacaktir. 5.2- Egzoz kabin digindan goriinmeyecek sekilde yeterli



1s1 ve ses izolasyonu yapilmis olarak, kabin i¢inde ayr1 bir b6lmede olacaktir.

5.3- Kabin montajinda kullanilan baglanti elamanlar1 (Civata, Somun, Pul vs.)

korozyona kars1 korumali olacaktir. Baglanti elamanlarinda vibrasyona karsi
tedbirler alinmis olacaktir. 5.4- Acil durdurma butonu

5.5- Radyator su dolumu ve yag dolumu igin uygun dizayn edilmis

kapak 5.6- Hava emis cepleri

5.7- Bakim kapilar1 ,kilitlenebilir 6zellikte her iki yanda -2 adet ve arka ve 6nde 2

adet kap1 5.8- Kontrol panosu saseye montajli olacaktir.

5.9- 2000/14/EC normlarma uygun ses dizaynina sahip.

5-

GARANTI

6.1- Dizel jenarator setinin garanti siiresi, 24 ay olacaktir.
6.2- Satic1 firmaen az 10 (on) yil siire ile yedek parca temin etmeyi garanti edecektir.

6.3- Garanti siiresi icerisinde is¢ilik ve malzeme hatalarindan dogacak bilumum ariza ve

aksakliklardan satic1 firma sorumlu olacaktir. Ancak yanlis bakim ve isletmeden
dolay1 meydana gelecek ariza ve aksakliklar garanti kapsami disinda kabul
edilecektir.

6.4- Garanti siiresi icerisinde satici, garanti kapsamindaki arizalarin giderilmesinde

kullanilacak yedek parca ve malzemeleri bedelsiz olarak verecektir.

6.5- Garanti siiresi icerisinde yapilacak periyodik bakimlar ve degisen standart ve

3.11.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

yedek parca degisimleri iicretsiz olarak yapilacaktir. Standart sarf ve yedek
malzemelerin disinda degismesi zorunlu malzemeler Kurumumuz yetkili
elemaninin onayini miiteakip degisecektir.

KESINTISIZ GUC KAYNAGI (ups) ( 30-400 ) KVA

GENEL OZELLIKLER:

Teklif veren fretici kuruluslar Uluslararast ISO 9001- 1SO14001-1SO18001-
[SO27001 standardina sahip olduklarini belgelemelidirler.

Teklif edilecek tim KESINTISiZ GUC KAYNAGI ‘lar, ézellikle KESINTISIZ
GUC KAYNAGI lar i¢in hazirlanmis Uluslararas: standartlara uygun olarak CE
belgesine sahip olmalidirlar. Bilgisayar ve hassas elektronik sistemlerin
etkilenmemesi bakimindan, elektromanyetik etkileri minumuma indiren EN 62040-
2 (EMC) standardina ve giivenlik maddelerini igeren EN 62040-1 standardina uygun
olmalidir

Firma KESINTISiZ GUC KAYNAGTI’ larm teslimi aninda, herbir KESINTISIZ
GUC KAYNAGI igin ayr ayr1 olmak iizere, kullanici el kitabini ve bakim onarim
icin servis el kitabini, Tiirk¢e dilinde matbaa harfleriyle yazilmis halde iicretsiz
olarak vermelidir.

KESINTISiZ GUC KAYNAGI ’lar imalat¢inin en son model seri imalat1 olacak;



15.

1.6.

kirik, catlak, c¢izik, boya hatasi ve deformasyona ugramis higcbir parcasi
bulunmayacak, kullanilmig olmayacaktir.

KESINTISiZ GUC KAYNAGTI’ larin imalatinda son teknoloji iiriinii malzeme ve
elemanlar kullanilmalidir.

KESINTISIZ GUC KAYNAGI ’larin montajinda kullanilacak tiim malzemeler TSE
veya ulusarasi standartlara

uygun olmalidir.

1.7.

1.8.

1.9.

1.10.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

SNMP olmalidir.
Opsiyonel olarak MODBUS sistemi uyumlu olmalidur.

Teklif edilen {iriin 8 adet paralel ¢alisabilmeli ve bununla ilgili Tiirkiyede referans
verebilmelidir. Paralel calisan cihazlar ortak akii grubuyla calismaya uygun
olmalidir. Paralel cihazlarin bir tanesi hataya diistiigii anda digerleri alarm vermeden
sorunsuz sekilde ¢alismaya devam edecektir.

Teknik servisin egitim sertifikalarin1 teklif ekinde sunmak zorundadir.
TEKNIK OZELLIKLER:

KESINTISIZ GUC KAYNAGI 3Level redresor ve invertor tapolojisinde online
olarak tasarlanmis olmalidir. KESINTISIZ GUC KAYNAGI tamamen sayisal
(dijital) kontrol sistemine sahip olmalidir. Dogrultucu ve evirici bloklar ayr1 sayisal
isaret isleyiciler (DSP) tarafindan kontrol edilecektir.

KESINTISiZ GUC KAYNAGTI’lar , Teknik sartnamede KVA cinsinden verilen
cikis giiciinii net ve siirekli olarak vermelidir.

KESINTISiZ GUC KAYNAGI “lar ; Redresdr/Akii sarjorii, invertor, Statik ve
Manuel By-pass Salteri ana tinitelerinden olusmalidir.

Redresor IGBT teknolojisi kullanilarak iiretilmis olmalidir . Invertér igin gerekli DC
gerilimi saglarken ayn1 zamanda akiileri de sarj edebilmelidir.

Invertdr,IGBT teknolojisi kullanilarak imal edilmis olmalidir ve redresérden yada
akii grubundan aldigi DC enerjiyi AC enerjiye g¢evirerek , siirekli olarak ytki
beslemelidir.

Invertdr , senkronizasyon parametrelerinde belirtilen sinirlar iginde sebekeye

2.6.

senkron ¢alismalidir. Invertdr arizasinda veya asir1 yiik durumunda, yiik
beslemesinde kesinti olmaksizin yiikii sebekeye aktarmalidir.

Sebekenin kesildigi veya sebekenin belirtilen tolerans disina ¢ikmasi durumunda
akil grubu invertore gerekli DC enerjiyi saglamalidir. Sebekenin geri gelmesi veya
limitler icine donmesi durumunda, redresor otomatik olarak DC enerjiyi saglamali,



2.7.

2.8.

2.9.

2.10.

2.11.

akii sarjorii akli grubunu sarj etmeye baslamalidir.

Teklif edilen Kesintisiz giic kaynaklarinda enerji tasarrufu amaciyla opsiyonel
olarak ekonomik ¢alisma modu (ecomode) olmalidir.

Aniza durumunda, arizanin yerine ve mahiyetine gore KESINTISIZ GUC
KAYNAGI kendisini devre disi birakabilmelidir. Arizalar KESINTISiZ GUC
KAYNAGI iizerindeki panelden 1sikli LED ‘lerle veya LCD panel iizerinden
goriilebilmelidir.

Gegmise yonelik 512 adet olay1 ve 45000 alarmi hafizada tutulabilmelidir.

KESINTISiZ GUC KAYNAGI her tiirlii ariza durumunda otomatik by-pass moduna
gecebilmelidir. Bakim islemlerinde kolaylik saglamasi amaciyla ayrica manuel by-
pass tlnitesi de bulunmalidir.

Bakim/onarimin kolaylastirilmasi ve bakim siiresinin asgari seviyeye indirilmesi
amaciyla KESINTISIZ GUC KAYNAGT’larin mikroislemci devreleri ile devre
kartlar1 kolay ulasilabilir yerlerde ve ariza durumunda degistirilebilir sekilde
olmalidir.

GIRIS KARAKTERISTIKLERI

Girig Gerilimi ve Toleransi: 380-400 VAC, +/-%20 (3FAZ, N, +Toprak)

(%100 yiikte) Giris Frekansi ve Toleransi ; 50 Hz /60 Hz , +/-

%5

By-Pass gerilimi ve toleransi : 380-400 VAC 3 faz,N

+ % 20 Sistem Giris Gii¢ faktori

>0,99

Giris Akim THDI o <%3

CIKIS KARAKTERISTIKLERI

Cikis giicii . 80-120-160-200-250-300-400kVA

Cikis Dalga Sekli . Sinusoidal
Cikas gerilimi . 380-400 VAC



Cikas gerilim toleransi o H-%1
Cikis Gii¢ Faktorii 1
Cikis frekansi : 50Hz/60Hz

ayarlanabilir Cikis frekans tolerans: ;

Sebekeye senkron galismada : +/-%2

Akiiden ¢aligmada . +/-%0,1 (ayarlanabilir)
Verim %100 yiikte © %96

Crest faktori » 31

Asir1 yiik : %100-%125 yiikte, 10 dak.,

%125-%150 yikte 1 dk.
%150’den sonra by-pass (ayarlanabilir) Cikis Gerilim THD , Lineer

yiikte L <%3

Non-lineer yiikte . <%5
Calisma sicakligi © 0 Alasstik givifiti < 68 Dba aras1

3.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

3.6.

REDRESOR / SARJOR

Redresorde IGBT teknolojisi kullanilmis olmalidir.Cihaz giiciiniin %20 kapasite
fazlasini ekstra akii sarj giicli olarak kullanabilecektir.

Sebekeden aldigi ti¢ fazli alternatif gerilimi regiile edilmis dogru gerilime gevirerek
invertorii tam yiikte beslerken akii grubunu tampon sarjda tutabilecek yapida
olmalidir.

Boost charge oldugunu algilamak igin rdle ¢ikist olmalidir.

Redresor soft start ozelligine sahip olmalidir. Soft start esnasinda ¢ekilen akim
cihazin anma akimindan fazla olmamalidir. Girig geriliminin ¢ok kisa siireli
kesilmesinde dahi (dogrultucu DC barasinin tamamen sifira erismedigi durum) soft
start 6zelligine uygun akim ¢ekmelidir.Programlanabilir jenerator kontagi olacak ve
istenmesi durumunda jeneratdrle calismada sikintt ¢ikarmayacak sekilde
redresorlerin ¢aligmasi programlanabilecektir.

Sebeke enerjisinin kesilmesinde, giris gerilim ve frekansinin belirtilen tolerans
degerleri disina ¢ikmasinda ve faz kesilmesi gibi durumlarda redresér otomatik
olarak devreden c¢ikacak, invertor akii lizerinden beslenecektir. Sebeke veya
jeneratorden saglanacak uygun gerilim ve frekansin yeniden saglanmasi durumunda
redresor otomatik olarak tekrar devreye girerek invertorii besleyecektir.

Akt hiicrelerinin asir1 sarj akimi ile hasarlanmasinin 6nlenmesi amaciyla, sarj



4.1.

4.2.

4.3.

44.

4.5.

4.6.

4.7.

5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

kartinda akim sinirlama devresi bulunacaktir.
INVERTOR

IGBT teknolojisi kullanilarak tasarlanan invertér , redresor veya akii grubundan
gelen DC gerilimi regiileli ve her tiirlii giiriiltiiden arindirilmis bir AC gerilime
cevirerek statik transfer devresine aktarmalidir.

Invertor siirekli olarak devrede kalacak sekilde sayisal isaret isleyici (DSP) kontrollii
olarak imal edilmis olmalidir.

Cikas gerilimi +/- %1 ve frekansi +/- %0.1 tolerans sinirlarini asmamalidir.
Cikas geriliminin dinamik toleransi +/- %5 ‘i asmamalidir. (% 100 yiik darbesinde)

Tam yiikte ¢ikis gerilimi toplam harmonik miktari, lineer yiiklerde % 3’1, bilgisayar
yiiklerinde (CF: 3:1) %5 ‘I gegmemelidir.

Invertdr ¢ikist kisa devrelere karsi korunmus olmalidir.

Invertdrde asir1 1s1 koruma devresi bulunmalidir.

STATIK BY-PASS SALTERI

Yari iletkenlerden meydana gelen elektronik kontrollii yar1 iletken bir anahtar olmali
ve KESINTISIZ GUC KAYNAGI’ nin normal c¢alismasi durumunda yiikii
invertdrden beslemelidir. Asir1 yiikte, kisa devre durumunda veya invertdrde bir
ariza meydana geldiginde yiikii enerji kesintisi olmaksizin sebekeye yada yardimci
kaynaga aktarmalidir. Invertor de ariza gegmis ise yiikii tekrar invertore aktarmalidir.
Belirlenen  tolerans degeri disinda ise sebekeye transfer islemini
gerceklestirmemelidir.

Sebeke verilen tolerans sinirlar iginde oldugu siirece invertor ¢ikisi ile aralarinda
otomatik senkronizasyon ve faz kilitlenmesi yapabilmelidir. Aksi durumda invertor
kendi dahili osilatoriine kilitlenmelidir.

UPS 06n panelindeki ledler ile veya LCD ekrandan, sebeke ile invertor ¢ikisinin
senkron olup olmadigmi, senkron limit digt durumunu ve asir1 yiik durumunu
ogrenilebilmelidir.

Statik transfer devresi belirtilen sartlarda sebeke veya invertdr se¢cimini otomatik
olarak yapabilmelidir. Senkron ¢alismada, invertor ile sebeke arasindaki transfer
kesintisiz yapilabilmelidir.



6.1.

6.2.

7.1.

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

7.6.

7.7.

MANUEL BY-PASS SALTERI:

Bakim, onarim veya baska sebeplerle KESINTISIZ GUC KAYNAGI ‘nin devre dis
birakilmas: istenildiginde yiikii sebekeye yada yardimci kaynaga kesintisiz
aktarmalidir.

Bu salter ON durumunda iken KESINTISiZ GUC KAYNAGI kabini igerisinde giris
terminallerinin disinda higbir noktada gerilim bulunmamalilidr.

AKU GRUBU

220/380 V, 50 Hz sebeke enerjisi kesildiginde ya da belirtilen tolerans bandinin
disma ¢ikildiginda KESINTISIZ GUC KAYNAGI cift polariteli akii grubundan
yiikii beslemeye devam etmelidir. Beslenecek sistemi tam yiikte en az 20 dakika
stireyle beslemelidir.

Akiiler; tamamen kapali, bakim gerektirmeyen (maintenance- free), kuru Tip,
stasyoner (stirekli sarj altinda kalmaya elverigli) sarj edilebilen, 10 yil Omiir
beklentili olmalidir. Kullanilacak olan akiiniin iireticisi EUROBAT iiyesi olmalidir.
Teklif veren firma akii kataloglarint ve EUROBAT sartin1 tasidigini gosterir
belgeleri teklifine ilave etmelidir. EUROBAT iiyesi fakat uzakdogu Uzak dogu
imalat1 akiiler kabul edilmeyecektir. Tekliflerde firmalar akii markasini, adetini ve
kapasite degerlerini belirtmelidir.

Kullanilan akii kapasitesi, akii sarj voltaj1 ve akimi gibi bilgilerin cihazin {izerindeki
LCD panelden ve yazilimdan izlenebilmelidir.

Sistemin bakimi igin gerektiginde akiileri KESINTISIZ GUC KAYNAGI ‘dan
ayiran anahtarlama sistemi bulunacaktir. Bu durumda iken KESINTISIZ GUC
KAYNAGTI akiisiiz olarak fonksiyonlarini yerine getirmeye devam etmelidir.

Ak grubunun hesabi hiicre bagina diigen maksimum gii¢ yontemiyle yapilmalidir.

Akii baglanti pargalar izoleli ve govdeye temas etmeyecek sekilde olacaktir. Bloklar
aras1 baglantilar esnek malzemeden yapilmalidir.

JENERATORDEN CALISMA

7.7.1. Jeneratorden ¢alismada giris kontagt ile akii sarj1 iptal edilebilmelidir.

7.7.2. Jeneratorden ¢aligmada eger istenirse By-pass iptal edilebilmelidir.

7.7.3. Jeneratorden ¢alismada , ¢ikis voltajinin jeneratore senron olmasi yada olmamast

tercihe gore segilebilmelidir.



7.8. KORUMA SISTEMLERI

7.8.1. Sistemde Dogrultucu, Bypass girisleri ve Evirici ¢ikisinda salter veya sigorta ile
korunmalidir.

7.8.2. Asir1 yiik ve kisa devreye karsi evirici elektronik olarak korunmalidir.
7.8.3. Sistem, akii asir1 sarj ve desarj korumasina sahip olmalidir.

7.8.4. Sistem asir1 1s1 korumasina sahip olmalidir.

7.8.5. Cihazin ¢ikisinda DC kagaklara kars1 koruma tedbiri alinmig olacaktir.
7.8.6. Yazilimla kontrol edilebilen ¢ikis akim sinirlama 6zelligine sahip olmalidir.

7.8.7. Servis ve bakim i¢in zaman bilgisi girilebilecek, ve bu zamanlarda kullaniciya uyar:
verebilecektir.

8. ELEKTRONIK KONTROL PANELI VE HABERLESME:

8.1. KESINTISIZ GUC KAYNAGI’ nin kontrol paneli veya LCD ekran iizerinden,
kullanict sistemin ¢alismasi ile ilgili bilgilere ulasabilmelidir. Ayrica ariza veya
elektrik kesintisi durumunda susturulabilir ses ikazi olmalidir.

8.2. Standart RS 232 ¢ikisi ile bilgisayar'la baglant: kurulabilmelidir. KESINTISIZ GUC
KAYNAGTI ile ilgili tiim bilgiler ekrandan izlenebilmelidir.

8.3. Standart olarak UPS elektrikler kesildiginde Novell, Windows, NT, tipi isletim
sistemlerini otomatik kapatabilmelidir. Bu isletim sistemleri i¢in verilecek yazilim
grafik tabanli olmali ve ticretsiz olarak verilmelidir

8.4. KESINTISiZ GUC KAYNAGI SNMP ile kullanilmaya uyumlu olmali ve
istenildiginde haberlesme SNMP ile yapilabilmelidir.

8.5. KESINTISiZ GUC KAYNAGI sistemi firmware yapisina sahip olmali boylece
sistem tamamu ile yazilim kontrollii olmalidir. Ileride olabilecek gelismeler yazilim
gelistirme fonksiyonu ile sisteme aktarilabilmeli ve sistem update edilebilmelidir.

8.6. Ak test 6zelligi olmalidir.
8.7. Cihazin tiim ayar parametreleri tamamen sayisal olacak ve yazilimla kontrol edilip
degistirilebilecektir. ~ Cihaz  ilizerinde ayarlama amagli  potansiyometre

bulunmayacaktir.

8.8. Cihazin servis ve devreye alma islemleri yazilim ve sifre korumali olarak
yapilacaktir.



8.9. Calisma aninda olusabilecek hata ve uyar1 durumlarina karsi PC yazilim1 ve kontrol
paneli vasitasiyla kendi kendine ariza tespit ve yoOnlendirme oOzelligine sahip
olmalidir.

9. CEVRE KOSULLARI
Kesintisiz GligKaynagi1 0 Clile 40 C arasinda siirekli ¢aligabilmeli, Calisma yiiksekligi

1000 m'ye kadar olmali ve daha yukar1 seviyelerde sistem, fazla hava sirkiilasyonu
saglamakla ¢aligmalidir.

10. ONPANEL GOSTERGE SISTEMLERI

10.1. Kesintisiz Gilig Kaynaginda likit kristal display ( LCD ) yapisinda bir 6n panel
bulunmalidir. Opsiyonel olarak grafik dokunmatik panel baglanabilmelidir.

10.2. Kullanic1 bu panodan sistemin gidisati hakkinda bir bakista bilgi sahibi olabilmelidir.
Sistem i¢gin gerekli olan kontrol tuslari ile diger kontrol edici anahtarlar da burada

yer almalidir.

10.3. On panelde asagidaki durum ve alarm mesajlar1 mutlaka goriilebilmelidir:

- Yiik Kesintisiz Gii¢ Kaynaginda - Yiik By-Pass da

- Manuel By-Pass - Acil kapatma
- Akt gerilimi diisiik - Ariza kodlart
- Sesli alarm agik - Sebeke kesik
- Asir yiik - Asirt 11

- Akii disiik - Akii ytiksek
- Cikas diistik - Cikis yiiksek

Ayrica asagida bulunan degerler 6l¢iim meniisiinden LCD panelde izlenebilmelidir.

- % olarak yiik degeri - Goriintir gli¢, VA degeri (¢ikis)
- AKktif giic, W degeri (¢ikis) - Cikis voltaji

- Cikis gii¢ faktorii - Cikas krest faktorii

- Cikis akimi - Giris voltaji

- By-pass voltaji - Giris akimi

- Akii voltaj1 ve akimi - Akt kapasitesi

- Sicaklik



3.12.

3.13.

KOMPRESOR

Kompresdr sistemi en az 43 preklinik masa ve 1 adet Dis Uniti’ni %100 kapasite ile
caligtirabilmelidir. Preklinik bliyiimesi durumunda 60 kullaniciya kadar
deseklemelidir.

Kompresor yagsiz, kuru ve pistonlu tip olmalidir.

Sistem yagsiz ve kuru hava verebilmelidir.

Sistem trifaze 400-50 Hz ile ¢aligmalidir.

Cihaz motorlar1 en fazla 28kW-59A ¢ekmelidir.

Sistem 6-8 bar araliginda basing verebilmelidir.

Sistemin ¢ikis basincini gosteren manometresi olmalidir.

Sistemin debisi Unit basina en az 45 1t/ dakika toplamda en az 2850 1t/dakika
olmalidir.

Sistem ¢oklu tank sistemi olmalidir. Toplamda en az 600 It kapasitede olmalidir.
Sistem ¢ok motorlu ve ¢oklu pistonlu olmalidir. Her motor da en az alt1 piston
olmalidir.

Motorlar kuru/yagsiz sistem, motorlara akuple, pistonlu olmalidirlar. Herhangi bir
onarim gerektiginde, sistemden kolayca ayrilabilmeli ve bu islemler diger
motorlarin ve boylece sistemin ¢aligmasini aksatmayacak sekilde yapilabilmelidir.
Sistemde hava emilirken her pistonda birer hava filtresi bulunmalidir.

Havanin sogutulmasi i¢in sitemde her motor gurubu i¢in en az 1 adet radyator
tipinde sogutucu olmalidir. Hava 1s1s1 oda sicakligina diismelidir.

Havanin kurutulmasi i¢in sitemde her motor gurubu igin en az 1 adet Hydrosiklon
veya Silica- jel tipinde kurutucular olmalidir.

KISA DALGA DiA TERMi CIHAZI

Cihaz, 220 Volt / 50 Hz sehir cereyani ile ¢alismali, +/- %10 voltaj degisikliklerine

uyumlu olmalidir.

Cihaz calisma frekansi 27,12Mhz olmali, etkili bir derin 1sinma gerceklestirecek
kapasitede tiretilmis olmalidir.

Cihazin tiim fonksiyonlar1 mikroislemci kontrollii olmalidir.

Cihazin kullanim dili se¢enekleri arasinda Tiirkge de olmalidir.

Cihazin tiim parametre ayarlar1 6n paneldeki renkli dokunmatik ekrandan
goriilebilmelidir.

Cihazin ¢ikis giicii siirekli uygulamalar i¢in en az 200 W, kesikli uygulamalar i¢in
en az 400 W olmalidir.

Cihazin tedavi zamani en az 30 dakikaya kadar ayarlanabilmelidir.
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Cihazda ani olarak tedaviyi durdurmayi veya gerektiginde hasta kontroliinde
tedaviyi kesmeyi saglayacak bir sistem olmalidir.

Kesikli uygulamalar sirasinda cihazin frekansi en az 50-300 Hz aras1
ayarlanabilmelidir.

Cihazin atim genisligi en az 400 mikrosaniyeye kadar ayarlanabilir olmalidir.
Cihazda en az 25 adet rehabilitasyon amagli hazir tedavi protokolii bulunmali, bu
protokollerde uygulamalarin nasil yapilacagi resimlerle cihaz ekraninda
gosterilebilmelidir.

Cihazin kullanic1 protokol kaydi i¢in bos hafizas1 olmalidir.

Cihaza kapasitif ve indiiktif aplikatorler baglanabilmelidir.

Cihazin uygun pozisyonun verilebilmesi agisindan en az 2 adet ¢ok eklemli kolu
olmal1 ve bu kollar istenen pozisyona kolayca ayarlanabilmelidir.

Cihaz tekerlekli olmalidir ve bu sayede kolay taginabilmelidir. Tekerleklerden en az
iki tanesi kilitlenebilir olmalidir.

Cihazla beraber verilecek aksesuarlar

En az 120 mm boyutunda 2 adet disk elektrot
2 adet yalitilmis elektrot kablosu
1 adet gii¢ kablosu

1 adet Tiirkg¢e kullanim kilavuzu

LAZER TERAPI CIHAZI SARTNAMESI

Cihaz 220V-50Hz sehir cereyani ile ¢alismalidir.

Cihazin dahili lithium bataryast olmalidir. Cihaz sebeke cereyanina takili iken
otomatik olarak sarj etmelidir.

Cihaz 2 kanalli olmalidir, istenirse opsiyonel 2. baslik alinarak 2. Kanal aktive
edilebilmeli ve 2 kanal ayn1 anda ¢alisabilmelidir.

Cihazin parametrelere ayarlamalar1 ¢ok renkli dokunmatik LCD ekran iizerinden
ayarlanabilmelidir.

Cihaz esas olarak eklem bolgelerindeki 6demi yok etme, agri tedavisi, tetik nokta
ve lokal kan dolagimint arttirarak tedaviyi hizlandirma amaciyla kullanilmak tizere
tasarlanmis olmalidir.

Cihaz tagiabilir yapida olmali, istenirse masaiistii de kullanilabilmelidir.

Cihaz kesikli ve siirekli lazer emisyonlarini karistirarak ayni anda ayni bagliktan
senkronize ve dokuya homojen bir sekilde verebilmelidir.

Cihaz 808 nm siirekli, 905 nm kesikli dalga boylarinda lazer emisyonunu ayni anda
vermelidir.
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Cihaz 808nm siirekli lazer emisyonunu ile dokuda anti-6dem ve anti-enflamatuar ve
905nm kesikli lazer emisyonu ile de dokuda analjezik etki olusturmadilar.
Cihazin pulse tekrarlama frekansi 1 hz lik kademelerle 1- 2000 hz arasinda
ayarlanabilmelidir.
Cihazin tedavi stiresi 1 ile 99 dakika arasinda ayarlanabilmelidir.
Cihazin maksimum giicii 75 w olmalidir.
Cihazda hastanin fototipi (a¢ik tenli, koyu tenli), Viicut yapisi (zayif yapili, orta
yapily, iri yapil) secilebilmelidir.
Cihazin ekraninda pataloji modu, alan modu, manuel mod, biyostimiilasyon mod,
anti-odem modlar1 olmalidir
Cihazda pataloji modu se¢ildigi zaman viicudun her bélgesi i¢in ayr1 ayri
endikasyonlar1 hazir olarak ekrandan goriilebilmelidir.
Cihazin alan modunda manuel taramali uygulama ve trigger point (tetik nokta)
uygulamasi yapilabilmelidir.
Cihazin manuel modunda kullanici parametreleri kendisi ayarlayip uygulama
yapabilmelidir
Cihazin biyostimiilasyon modu yara iyilesmesinde endike olmalidir.
Cihazin emisyon siddeti %25, %50, %75 ve %100 oranlarinda ayarlanabilmelidir
Hastaya aktarilan enerji joule veya joule /cm? cinsinden ekranda gosterilmelidir.
Cihazda kullanici protokol olusturabilmesi i¢in 15 adet bos hafizas1 olmalidir
Cihazin kullanim dil seg¢enekleri arasinda Tiirkge de olmalidir kullanic isterse
cihaz1 Tiirkce olarakta kullanabilmelidir
Cihazla birlikte asagidaki aksesuarlar verilmelidir:

1 adet 808 nm siirekli, 905 nm kesikli dalga boyu veren handpiece

1 adet lazer akupunktur baslig1

2 adet lazer koruma gozIigii

1 adet kullanma kilavuzu CD’si

1 adet cihaza uygun orijinal tekerlekli tagima sehpasi

24. Cihaz iiretim ve iscilik hatalarina kars1 2 y1l garantili olmalidir.

3.15. KOMBINE ELEKTROTERAPI CIHAZI TEKNIiK SARTNAMESI

1.

2.

Cihaz 220 V / 50 Hz sehir sebekesi ile ¢alismali +/- %10 voltaj degisikliklerine
uyumlu olmalidir.

Cihaz birbirinden tamamen bagimsiz iki kanal elektroterapi, bir kanal ultrason
iinitesinden olusmalidir.

Cihazin ¢ikis kanallar1 birbirinden bagimsiz ¢alismalidir. Istenildigi zaman ultrason
probundan da elektroterapi ¢ikisi alinabilmelidir.

Cihaz ekrani, kullanim kolaylig1 acisindan renkli dokunmatik ekran olmalidir.
Tedavi esnasinda ayarlanan parametreler cihazin renkli dokunmatik ekraninda
goriilmelidir.

Cihazin tedavi zamani 0-60 dk arasinda ayarlanabilmeli, tedavi bitiminde cihaz akimi1
otomatik olarak kesmeli ve sesli uyar1 vermelidir.

Kullanim kolaylig1 acisindan cihazin dil segenekleri arasinda Tiirk¢ce de olmali ve
kolayca ayarlanabilmelidir.

Cihazin polarite ayar1 elektrotlarin yerlerini degistirmeden yapilabilmelidir.

Cihazda akimin kolay tolore edilebilmesi icin CC ve CV modlar1 olmalidir.



10.

11.
12.

13.

14.

15.

16.

17.
18.

19.

20.

21.

22.
23.

Cihazda en az Galvanik akim (kesikli-siirekli), Faradik akim, Trabert 2-5, iki kutuplu
enterferans, dort kutuplu enterferans, TENS (asimetrik, simetrik, burst), Russian,
mikroakim, monofazik kare dalga (rectangular) puls, monofazik {icgen dalga
(triangular puls), yiiksek voltaj, Diadinamik akim (MF,DF,CP,LP,RS) akimlarini
igermelidir.

Cihaz en az 3 akimi ardisik olarak uygulamaya imkan saglamalidir.

Cihaz elektrodiagnoz amaciyla kullanilabilmeli, reobaz, kronaksi hesab1 yapabilmeli,
kuvvet/zaman egrisi ¢izebilmelidir.

Cihazda sik karsilasilan hastaliklara ait en az 50 adet hazir tedavi programi olmali ve
bu programlarin nasil uygulanacagi kullanictya resimli ve yazili olarak cihaz
ekraninda gosterilebilmelidir.

Cihazda kullanicinin kendi protokollerini kaydedebilmesi i¢in en az 20 adet bos
hafiza yer almalidir.

Cihaz ultrason uygulamasi sirasinda kesikli uygulamalarda en az 3 W/cm2, siirekli
uygulamalarda en az 2 W/cm?2 ¢ikis giiciine sahip olmalidir.

Cihazin ultrason problar1 istege bagl olarak 1 ve 3 MHz'de caligabilecek ozellikte
olmalidir.

Cihazin ultrason baglig1 ergonomik, dus tipi baslik olmalidir.

Cihazda ultrason temas indikatorii bulunmali, temas bozuldugu zaman cihaz istege
bagli olarak sesli ve 1s1kl1 uyar1 vererek tedavi zamanini durdurabilmelidir.

Cihaza ayn1 anda iki farkli boyda ultrason baslig1 takilabilmeli, hangi baslik istenirse
cihaz meniisiinden segilerek kolayca kullanilabilmelidir.

Cihaz imalat ve fabrikasyon hatalarina kars1 2 yil iicretsiz, 10 yil ticreti karsiliginda
servis ve yedek parca garantili olmalidir.

Cihazla birlikte, cihazla ayn1 markaya ait orijinal tekerlekli tasima sehpasi verilmeli,
sehpanin en az iki tekerlegi kilitlenebilir olmalidir.

Cihaz sehpasinda aksesuarlar1 koymak i¢in en az 3 adet gekmece bulunmalidir.
Cihazda elektrot test etme 6zelligi olmali, cihaz takilan aksesuari otomatik olarak
tanimalidir.

Cihazla birlikte verilecek aksesuarlar

4 adet lastik elektrot ve slingerleri

4 adet elektrot kablosu

4 adet elektrot sabitleme kayis1

1 adet en az 4 cm2 ultrason probu

1 adet en az 1 cm2 ultason probu

1 adet gii¢ kablosu

1 adet Tiirkge kullanim kilavuzu

HOTPACK CIHAZ SARTNAMESI
Cihaz 220 V,50 / 60 Hz. Sehir ceryani ile ¢alismalidir.
Cihazin i¢i, dis1 ve kapagi komple paslanmaz ¢elikten imal edilmis olmalidir.
Cihazin su 1s1tma giicii en az 1500 watt olmalidir.
Tank kapasitesi en az 130 litre olmalidir.



. Cihaz, ¢ift termostatli olmali birinci termistat pedlerin ideal linik sicaklik degerinde
(71-74°C) tutulmasini saglamalidir. Sicaklik herhangi bir nedenle 82-84°C ye
ciktiginda devreye giren ikinci thermostat rezistansa giden akimi kesmelidir. Bu
husus katalok ile belgelenmelidir.

. Cihaz, 1s1 kaybin1 6nlemek ve enerji tasarrufu saglamak igin fiberglas yalitima sahip
olmalidir.

. Cihazla birlikte verilen ped 6zellikleri su sekilde olmalidir.

o Pedlerin i¢inde silikattan ve zehirsiz organic kimyasal maddelerden olusmus
1s1ty1 muhafaza edici jel bulunmalidir.

o Pedler, kiiflenmeye dayanikli ve anti-bakteriyel 6zellige sahip 6zel bir
santetik kumasla kaplanmis olmalidir.

o Pedlerin i¢ materyali dikisli bélmelerle pedin tiim yiizeyine esit olarak
dagitilmis olmalidir.

. Cihazin iginde pedleri takmak i¢in paslanmaz ¢elik askilik bulunmalidir. Bu dahili
celik askilik cihaz temizlenirken ¢ikartilabilmelidir.

o Cihaz tekerlekli olmalidir. Bu sayede kolayca tasinabilmelidir.

o Cihazin yan tarafina monte edilebilen ve ultrason jelinin 1sinmasini saglayan ve bu
sayede ultrasound uygulamasinda hasta konforunu arttiran jel 1siticis1 olmalidir.

o Cihazla birlikte cihazin yan taradina monte edilen hot pack pedlerinin
hazirlanmasini kolaylastiran orjinal, ¢celik malzeme sehpasi olmalidir.

Madde — 4. ise Baslama Tarihi, Teslim Siiresi, Teslim Yeri ve Sartlar

4.1. ise Baslama Tarihi: Sézlesmenin baslanmasina miiteakip ise baslanir.

4.2.  Teslim Siiresi: S6zlesme imzalanmasina miiteakip 3 ay igerisinde teslim
edilecektir.

4.3. Teslim Yeri ve Sartlari: Idare’nin sahasina teslim edilecektir. Nakliye, montaj
ve sigorta ile ilgili her tiirlii masraf Yiiklenici’ye aittir.

4.4. Idarenin Sorumlulugu: Gelen malzemelerin Laboratuvarlara kurulumu igin
Yiikleniciye hangi iriiniin nereye kurulacagi ile ilgili yerlerini gdsterecektir.

4.5.  Yiiklenicinin Sorumlulugu: Madde 3 te belirtilen teknik 6zelliklere uygun
iirinlerin kurulumunu yapip kullanima hazir vaziyette teslimi YUKLENICI’ye
kapsamindadir.

Madde — 5. istenen Belge, Bilgiler ve Numuneler
Istekli, teklif ettigi {irinlerin dzelliklerini belirten kataloglarini istenildiginde verecektir.
Madde — 6. Teklif ve Odeme Sartlari

Talep edilen iirtinlerin Yiiklenici firma tarafindan Laboratuvarlara getirilip montaj ve
yerlerine alma iglemlerinin tamamlanmasindan sonra kabulii ve 6demesi yapilacaktir.

Teklifler TL cinsinden verilecektir.



Madde - 7. Montaj,

Montaj; KOCAELI ili, Basiskele / Yenikdy ilcesinde yapilacaktir.

Madde — 8. Kabul islemleri

Yiiklenici tarafindan teslim edilen iiriinlerin asagida yazilan sartlar kapsaminda kontrol ve
muayene edilerek kabul edilecektir.

Muayene ve kabul islemlerinin “Mal Alimlar1 Denetim Muayene ve Kabul islemlerine Dair
Yonetmelik™ hiikiimlerine gore yapilacaktir.

Uriinlerin teslimine miiteakip Muayene ve Kabul Komisyonu tarafindan gerekli kontroller
yapilarak uygun olmasi halinde teselliim islemi yapilacaktir.

Madde — 9. Garanti

Teslim edilen malzemeler kabul tarihinden itibaren 2 (Iki) y1l garantili olacaktir. Yiiklenici
Firma teknik servis destegi verebilmelidir.

Madde — 10. Diger Hususlar

Gizlilik: YUKLENICI, tesis ile ilgili bilgiler ve dokiimanlar konusunda Gizlilik ilkesine
uyacaktir.

Is Sagh@ ve Giivenligi: Is saglig1 ve giivenligi konusunda yasal cergeveler kapsamindaki
biitiin miikellefiyetler yiikleniciye aittir.

Tutanaklar: Her tiirlii tutanak tarih ve sira numarasi verilerek idare-isletme tarafindan
onaylanacaktir.

Hasar Bedelleri: Montaj esnasinda mevcut tesis ve ekipmanlara verilebilecek hasarlar
yiiklenici tarafindan bedelsiz olarak giderilecektir. Giderilmemesi durumunda Idarece
giderilerek bedeli lizerinden Yiikleniciden tahsil edilecektir.

Madde — 11. Teknik Sartnamenin Maddeleri

Is bu Madde dahil teknik sartname 11 (onbir) maddeden ibarettir.

IDARE YUKLENICI



