DIiS UNITI, UNIT SISTEMi VE APARATLARININ ALIMINA iLiSKIN
TEKNIiK SARTNAME

ISIN KONUSU

MADDE 1: Dis Hekimligi Fakiiltesi kliniklerinde kullanilmak iizere dis {initi ve aparatlarinin alim
yapilacaktir. Alim1 yapilacak olan dig Uniti asagida belirtilen boliimlerden meydana gelecek ve
pnomatik sistem olacaktir.

GENEL OZELLIKLER

MADDE 2:

2.1. Asagida say1 ve Ozellikleri tanimlanan iirlinler {iniversitenin belirleyecegi yer veya yerlere
monte edilmis olarak teslim edilecektir. Uriinler, yerlilik oranm1 %51°i gecen dis iiniti olacaktir. Bu
husus belgelenecektir.

2.2. Dis iinitlerinin garanti siiresi 2 (iki) yil olacaktir. (Aksesuar ve ilave donanimlar harig)

2.3. Unit, sehir cereyan1 (220/230V-50 Hz) ile calismalidir. Voltaj degisikliklerini +/- %35 oraninda
tolere edebilecek 6zellikte olacaktir.

2.4. Unit merkezi hava (kompresor) sistemine uyumlu olacaktr.
2.5. Unitin, elektrik sistemi tek bir anahtar veya kol ile a¢1lip kapatilabilecek 6zellikte olacaktir.
2.6. Unit iizerinde asir1 akim koruma sigortalari olacaktir.

2.7. Unitin, yap1 ve tasarimi ergonomik olacak ve hastaya konfor, hekim ve yardimcisma galigma
kolaylig1 saglayacak 6zellikte olacaktir.

Di$ UNITi OZELLIKLERI
MADDE 3: Dis Uniti asagida belirtilen boliimlerden olugsmaktadir.
3.1. Hasta Koltugu (fotdy)
3.2. Kresuvar
3.3. Tedavi Unitesi (iinit tableti)
3.4. Asistan Tableti (iinit tableti)
3.5. Reflektor
3.6. Ayak Pedal

3.7. Hekim taburesi

3.1. HASTA KOLTUGU

3.1.1. Koltuk bir kaide iizerine monteli olacak, gerektiginde o kaidenin zeminine vida ile
sabitlenme ve zemindeki bozukluklara kars1 génye ayar1 yapilabilme o6zelligi olacaktir. Alt taban
minimum 10 - 18 mm kalinhiginda metalden olacaktir. Unit monte edilmeden stabil durabilecektir.
Koltuk alt tabani komple dokiim kaucuk veya metal abs kapli olacak ezilmeye ve darbeye
dayanikli olacaktr.

3.1.2. Elektro-mekanik mekanizma ile ¢alisan koltuga kumanda eden 151k gostergeli ana salter
bulunacaktir.

3.1.3. Koltuk sirthigimin bagh oldugu metal aksam uzun 6miirlii olmasi i¢in firin boyayla boyanmis
olacaktir.



3.1.4. Koltugun ana gdvdesi galvanizli metal olacak, kaporta aksami ise darbelere karsi dayanikli
abs vakum veya plastik enjeksiyon malzemeden olusacaktir.

3.1.5. Koltuk elektrik motoru ile tahrik edilen, elektro-mekanik sonsuz disli sistemi ile ¢alisacak
olup, elektrik motoruna ilave olarak, koltuk motorlarinin iizerindeki yiikii azaltmak ve stabiliteyi
arttirmak igin 2 adet amortisor ile koltugun hareketi desteklenebilir 6zellikte olacaktir. Koltuk
asag1 yukar1 hareket motorunun giicii 6000 N, sirtlik hareketini saglayan motor en az 6000 N
degerinde olacaktir.

3.1.6. Koltugun sirthg ve ayak kismi senkronize olarak hareket edecektir. Sirtlik kisminda
doktorun hastaya yanagmasini kolaylagtiracak girinti olacaktir.

3.1.7. En az 3 farkli hekim i¢in hekim basma 3’er farkli pozisyonu hafizaya alabilmelidir. Bu
hafiza programlar1 uygun pozisyonda iken daha sonra kullanilmak iizere hafizaya kolaylikla
alabilir 6zellikte olacaktir.

3.1.8. Koltugun yere yakinligt doseme dahil (minimum inme seviyesi) 45 cm’den fazla
olmamalidir, maksimum yiikselme seviyesi en az 75 cm olacaktir.

3.1.9. Koltugun asagi hareketi sirasinda alt kisminda ayak vs sikismasina karst ani olarak
durmasini saglayan otomatik stop (emniyet switchi) bulunacaktir, bu switch bir cisme garptiginda
ani durmayi saglayacak ve ilk ¢arptiginda bir miktar yiikselecektir.

3.1.10. Tetiyer (Koltuk bagligi) en az 70 derece a¢i ile hareket edebilecek, istenilen konumda
sabitlenme ve ayarlanabilme 6zelligi bulunacaktir. Tetiyerin yiikselme kapasitesi en az 150 mm.
olacaktir, tetiyer ¢ift aksl cocuklar i¢in de kullanilabilen, kafalarmin rahat ve ergonomik olarak
yerlesebilmesini saglayan sistemde olacaktir.

3.1.11. Koltuk sirt kism1 90 derece yatirilip, trandelenburg pozisyonuna gelebilmelidir.

3.1.12. Koltuk hastanin rahat edebilecegi ergonomik yapida, dosemesi eksiz-dikissiz ve tek parga
olmalidir.

3.1.13. Koltugun tiim hareketleri ve reflektor agma kapama hekim tablasindan kontrol edilebilmeli
ve ayak pedali agsagidaki hareketleri yapmaya uygun olmalidir:

3.1.13.1. Koltuk asagi-yukari, hareketi,

3.1.13.2. Sirtlik yatay-dikey hareketi,
3.1.14. Sistem baglantilar1 (hava , su, gider) iinit baglant1 kutusu i¢inde yapilabilmelidir.
3.1.15. Hasta koltugu asagidaki hareketleri yapma 6zelligine sahip olmalidir.

3.1.15.1. Asag1 inme - yukar kalkma

3.1.15.2. Sirthigin geriye yatip — kalkmasi

3.1.15.3. Toplanma pozisyonu

3.1.15.4. Son pozisyon hafizasi (tiikiirme pozisyonu sonrasi 6nceki yerine gitmesi)

3.1.16. Tim sistemin kumanda kontrol birimleri soketli sistem olacaktir. Tablet paneli, asistan paneli
ve ayak pedal1 birbirinden bagimsiz calisabilir 6zellikte olacak, birisi arizalandiginda diger boliimler
kumanda etmeye devam edecektir.

3.1.17. Elektronik kontrol sistemi koltuk altinda ayr1 bir muhafaza i¢inde bulunacaktir.

3.1.18. Koltuga gelen (220/230V-50 Hz) sehir sebekesini kontrol eden sigorta bulunacaktir.
Transformator koltugun fiziki biinyesi igerisinde bulunacaktir.

3.1.20. Koltuk sag ve sol tarafinda, hastanin kolunu koyabilecegi kol dayama aparatlari olacaktir.



3.2. KRESUVAR

3.2.1. Metal kisimlarin haricindeki malzemeler abs plastik olacaktir.

3.2.2. Kresuvar metal iskeleti paslanmaya ve korozyona kars1 galvaniz kaplamali olacaktir.
3.2.3. Kresuvar koltuga monteli tipte olacaktir.

3.2.4. Kresuvar ¢anagi en az 90 derece rotasyonel hareket kabiliyetine sahip olacaktir.
3.2.5. Kresuvar ¢anag1 yekpare seramik olacaktir.

3.2.6. Kresuvarin tikanmasini 6nleyen kati atik tutucu filtre sistemi bulunacaktir.

3.2.7. Asistan kolu kresuvardan bagimsiz saga sola hareket edebilecek yapida olacaktur.
3.2.8. Kresuvarda su 1sitict bulunacaktir.

3.2.9. Asistan tablasi iizerinde koltugun tiim hareketleri ile bardak doldurucu, ¢anak yikayict ve su
1s1ticty1 kontrol edebilen tam dokunmatik butonsuz yekpare kontrol paneli bulunacaktur.

3.2.10. Asistan tablas1 iizerinde gerektiginde enstriiman baglantisi i¢in havali ve sulu emiciden harig
en az 2 adet yuva bulunacaktir.

3.2.11. Asistan boliimiindeki enstriimanlarin takildigi hortumlar silikon esaslt olup kirilma ve
kopmalara kars1 dayanikli, alkolle kolayca temizlenebilir ve kresuvara monteli olacaktir.

3.2.12. Cerrahi ve tiikiiriik emis sistemleri olacaktir. Emici hortumlari {izerinde temizlenebilir filtre
bulunacaktir.

3.2.13. Kresuvar kapagi kolay agilip kapanabilir yapida olacaktir.

3.2.14. Bardaklik ve kresuvar borular1 paslanmaz malzemeden olacaktir.

3.3 TEDAVI UNITESI/TABLASI (UNIT TABLETI)

3.3.1. Kresuvardan bagimsiz, reflektor ile ayni blok iizerinde, koltuga monteli, hekimin istedigi
konuma gelebilen tedavi tablasi, 2 kollu ve mafsalli olacak, pndmatik sistemle ¢alisacaktir.

3.3.2. Tablet tastyic1 kol ve iinit gdvdesine baglanti kolundan olusacaktir.

3.3.3. Tedavi tablas1 fren tertibatli, hareketleri asagi-yukari, saga-sola, ileri geri olmak {izere ¢ok
yonlii olacaktir. Bu hareketleri etkili ve kolay kullanim icin, tablay1 istenen seviyede sabitlemeye
imkan veren pnomatik fren sistemine sahip olacaktir.

3.3.4. Tedavi tablasi ilizerinde daha kolay ve sorunsuz kullanim igin tam dokunmatik, butonsuz
yekpare kontrol paneli olacaktir. Hekim tablasi kontrol paneli iizerinden su islemler yapilabilecektir:
Koltuk hareket ayarlari, koltuk hafiza ayarlari, kresuvar yikama ve zaman ayari, bardak doldurma ve
zaman ayari, su isiticisini ¢alistirma, reflektor manuel agma/kapama, negatoskop agip kapama.
Ayrica kullanim kolaylig1 agisindan hasta tiikiirtme pozisyonu ve koltuk sifirlama pozisyonu i¢in
ayr1 dokunmatik butonlar olacaktir.

3.3.5. Koltukta en az 3 farkli hekim igin hekim basina 3’er farkli pozisyon hafizaya alinabilecektir.

3.3.6. Tedavi tablas1 kontrol paneli, asistan tablasi kontrol paneli ve ayak pedali birbirinden bagimsiz
calisacaktir.

3.3.7. Tedavi tablast en az 5 modiil kapasiteli olmali, bunlardan 1 tanesi hava-su spreyi, 1 tanesi
1s1kl1 kavitron monteli olarak hazir konumda olacak; diger 3 tanesi, 2 tanesi [ISO-Midwest, 1 tanesi
Borden olmak iizere aeratdr basligi ¢ikisi olacaktir.

3.3.8. Tedavi tablasi iizerinde en az 25x40 ¢cm boyutunda kullanim alani olmalidir.

3.3.9. Tiim modiiller (hava-su siringasi hari¢) pnomatik switch ile kontrol edilmelidir.



3.3.10. Tiim modiillerin (hava-su siringasi hari¢) hava basinci ayr1 ayri ayarlanabilecektir.
3.3.11. Hortumlar kolayca temizlenebilmesi i¢in diiz ve askili tipte olacaktir.
3.3.12. Tedavi tablasinda hava basing gostergesi olacaktur.

3.3.13. Her modiil i¢in (hava-su siringasi hari¢) ayri ayri su ayari yapabilen modiiller tablanin altinda
hekimin kolay ulasabilecegi sekilde olacaktir.

3.3.14. Enstriimanlarin takili bulundugu blok sistemi hasta aliminda ve hasta kalkarken sorun tegkil
etmemesi agisindan bagimsiz hareketli sistem olacaktir.

3.3.15. Tedavi tableti alt kaportasi metal, iist kaportasi enjeksiyon plastik malzemeden olacaktir.
3.3.16. Reflektor kolu iizerinde monitor kolu olacaktir.

3.3.17. Ekran i¢in monitor ve elektrik besleme kablosu hazir bulunmalidir.

3.4. ASISTAN UNITESI
3.4.1. Asistan kolu {izerinde; hava-su sprey, tiikiiriilk emici, cerrahi aspiratdr hortumlart bulunacaktir.
3.4.2. Asistanin durumuna gore saga sola kolayca hareket edebilecektir.

3.4.3. Kresuar yikama, bardak doldurucu, su isitma ve koltuk hareketleri tabletten kontrol
edilecektir.

3.4.4. Unitler tizerinde emiciler icin kesici valfler hazir bulunacaktir.

3.4.5. Asistan kolu tinit govdesine hareketli eklemle bagli olacaktir.
3.4.6. Asistan iinitesine 151kl1 dolgu cihazi monteli olarak gelecektir.

3.5. REFLEKTOR

3.5.1. Doktor tablasi ile ayn1 blok iizerinde koltuga monteli olan, hekimin istedigi konuma gelebilen
ozellikte, 1 yayl kollu, 2 mafsalli olacaktir. Istenilen yiikseklik ve agiya ayarlanabilecektir. Merkez
etrafinda donebilmeli, istenen noktada birakildiginda herhangi bir miidahale olmadan durabilmelidir.

3.5.2. El degmeden 15181 a¢ip kapatmaya imkan veren fotosel sistemi olacak, ayrica tablet iizerinden
acilip kapanabilecektir.

3.5.3. Isik siddeti azdan ¢oga dogru sensor vasitasiyla ayarlanabilir olacaktur.

3.5.4. Reflektor tek noktadan aydinlatmali soguk 151k verecek, golge yapmayacak, hekime rahat
calisma ortami saglayacaktir.

3.5.6. Reflektér LED olmalidir. Reflektor 12 veya 24 volt ile ¢alisacaktur.

3.5.7. Parlaklik degeri en az 30000 lux olacak, 1s1 degeri ise 5000-5500 K degerleri arasinda bir
deger olacaktur.

3.5.8. Reflektor 1sinma yapmayacaktir.
3.5.9. Reflektor istendigi zaman kolaylikla kompozit 15181 (sar1 151k) moduna gececektir.

3.5.10. Reflektor kafasi kendi ekseni etrafinda donebilir Gzellikte olacaktir. Reflektor kafasi
mekanizmasi koldan bagimsiz kendi ekseninde asag1 yukari ve saga sola hareket edecektir.

3.5.11. Reflektér el tutamaklari kirilma ve catlamalara karsi dayanikli malzemeden olacaktir.
Sokiiliip takilabilir 6zellikte olacaktir.



3.6. AYAK PEDALI

3.6.1. Bu {init sistemi ayn1 zamanda 1 adet ayak kontrollii pedal ile kumanda edilmelidir. Bu pedal
ile modiillerin ve koltugun fonksiyonlarina ulagim imkan1 olacaktir.

3.6.2 Ayak pedali su pedalina basildiginda sadece su verecektir. Hava pedalina basildiginda sadece
hava verebilecektir.

3.6.3. Ayak pedalinden ayrica koltuk hareketleri, bardak doldurma, kresuvar yikama kontrol
edilebilecektir.

3.6.4. Ayak pedalinda Chip blower sistemi olacaktir.

3.7. HEKIM TABURESI

3.7.1. Désemesi kolay temizlenebilir suni deriden olacaktir.

3.7.2. Mobil olacak ve hareket kabiliyeti yiiksek olacaktir.

3.7.3. Asag1 yukar1 hareketi, piston ile yapmali ve tek kolla kullanilabilir yapida olmalidir.
3.7.4. Déseme, oturak ve sirt siingerleri poliliretan kalip baski sistem olacaktir.

3.7.5. Sirthig1 ayarlanabilir olacaktir.

3.7.6. Tabure ayag1 5 tekerlekli, aliiminyum veya krom kaplama olacaktir.

3.7.7. Tabure sirtlik kaportasi abs plastikten olacaktir.
3.7.8. Cihaz ile birlikte 1 adet asistan taburesi verilecektir. Asistan taburesi yiikseklik ayarli
olacaktr.



